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STUDER

STUDER A 80/RC

PROFESIONALNI
MAGNETOFON

1. UVOD

U savremenim studijima za snimanje ili emitova-
nje programa, postavljaju se strogi zahtevi pred
magnetofon u pogledu kvaliteta, funkcionalnos-
ti, pouzdanosti i trajnosti.

Magnetofon STUDER A 80/RC konstruisan je
tako da zadovolji ove zahteve, uspeSnim kombi-
novanjem savremenih reSenja u upravljackim
logi¢kim kolima sa iskustvima steCenim u toku
upotrebe magnetofona iz predhodne generaci-

je. Posebna paZnja posvecena je olakSavanju

odrZavanja magnetofona. Kao §to slika 1.1-1 pri-

kazuje, magnetofon se lako moZe izvuci iz posto-

lja. Na taj nadin olak$an je pristup elektronskim
kolima i mehani¢kim delovima magnetofona.

dica, omogucuje da treperenje i zavijanje
(FLUTTER AND WOW) bude minimalno. Za-
tegnutost trake se odvojeno reguliSe za tri radna
reZima (Sl. 1.1-2):

SNIMANJE / REPRODUKOVANJE
BRZO PREMOTAVANJE NAPRED/NAZAD
EDIT

Elektronski senzori dostavljaju upravljackim
kolima podatke o slede¢im radnim stanjima:

traka namestena
kretanje trake

smer kretanja trake
zategnutost trake
brzina vu¢nog motora
providnost (boja) trake

U cilju olak3avanja odrZavanja, elektronska

S1.1.1.-1. Izvlaéenje magnetofona iz postolja

Servomehanizam vuénog motora obezbeduje vi-
soku stabilnost brzine trake, nezavisno od pro-
mena napona i frekvencije mreZe. Elektronsko
upravljanje zategnuto$cu trake ispred i iza vuc-
nog motora uz primenu precizno izradenih vo-

upravljacka kola ugradena su na standardne
§tampane plocCice (Sl. 1.1-2) koje sadrZe indika-
torske svetleCe diode (LED). Indikatorske diode
omogucuju pracenje rada upravljackih kola i
uvid u sva radna stanja magnetofona.
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LOGIC
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TAPE TRANSPORT

S1.1.1.-2. Stampane plocice sa upravljackim
kolima

Koncepcija upravljackih logickih kola omogu-
¢uje automatsko upravljanje primenom ratuna-
ra. Ru¢no upravljanje pritom ostaje neizmenje-
no.

Pojacavacki deo magnetofona sadrZi pojacava-
¢e za snimanje i reprodukovanje, oscilator i sta-
bilizator, ugradene u odvojene module. Okreta-
njem magnetofona oko horizontalne ose (Sl
1.1-3) olakSava se pristup mernim tackama i iz-
vodima za podeSavanje, bez izvlatenja magne-
tofona iz postolja.




S1.1.1.-3. Skidanje pojacavackog modula
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STUDER

STUDER A 80/RC

PROFESIONALNI
MAGNETOFON

1.1. Opéte karakteristike

BRZINA TRAKE: 38,1 cm/s (15 IPS) i 19,05
cm/s (7,5 IPS) + 0,2% (po-
desivo)

DIN, NAB i CINE,
maksimalni pre¢nik 30 cm.
KLIZANJE TRAKE: maksimalna devijacija 0,1%
TREPEREN]JE I ZAVIJANJE (FLUTTER AND
WOW) 38,1 cm/s; 19,05 cm/s prema DIN45507:
max 0,04%; max 0,06%

VREME STARTOVAN]JA: maksimalno 0,5 s (za
FLUTTER 0,1% mereno preko filtra)

BROJAC: taénost + 0,2%. Pokazuje vreme u sa-
tima, minutima i sekundama za 15 IPSi 7,5 IPS.
VREME PREMOTAVANJA TRAKE: priblizno
120 s za 1000 m ttake. Vreme zaustavljanja posle
brzog premotavanja: maksimalno 3 s
ZATEGNUTOST TRAKE: 70 ... 100 p pri repro-
dukciji i brzom premotavanju.

MAKSIMALNA ZATEGNUTOST TRAKE: 500
p pri startovanju i zaustavljanju.

NAPOMENA: poslednje tri karakteristike mogu
se podesavati potenciometrom.

KOTUROVI:

LINIJSKI ULAZI: simetri¢ni i optereceni; impe-
danca 8 kohm.

ULAZNI NIVO: min. 0 dBm, max. + 22 dBm
LINIJSKI IZLAZI: simetri¢ni i optereceni; (ime-
pedanca opterecenja 30 - 200 ohm).

IZLAZNI NIVO: max. + 24 dBm

KOREKCIJA FREKVENCIJSKE KARAKTE-
RISTIKE: prema normama CCIR ili NAB EQU-
ALIZATION FREKVENCIJSKA KARAKTERI-
STIKA pri snimanju - reprodukciji:

15 IPS 7,5 IPS

30 Hz.. 18kHz + 2 dB 30 Hz.. 15 kHz + 2 dB
60 Hz.. 18kHz + 1 dB 60 Hz.. 12 kHz + 1 dB

ODNOS SIGNAL/SUM

Pri snimanju-reprodukovanju

(RMS): 15 IPS 7,5 IPS
CCIR EQUALIZATION, pun
trag (320 nWb/m) traka AGFA
PER 525:
mereno sa filtrom: 61 dB 58 dB
linearno: 61 dB 58 dB
Stereo; §irina traga 2,75 mm
(510 nWb/m)
sa filtrom: 61 dB 58 dB
linearno: 61 dB 58 dB
Dva traga; §irina traga 2 mm
(320 nWb/m)
sa filtrom: 56 dB 54 dB
linearno: 56 dB 54 dB
IZOBLICENJA NA 1 KHz 151IPS 7,5 IPS
CCIR equalization (traka
AGFA PER 525)
traka sa magnetnim fluksom
320 nWb/m
max 1% max.1%
traka sa magnetnim
fluksom 510 nWb/m
max 2% max 3%

SLABLJENJE PRESLUSAVANJA, stereo:
min. 40 dB, 60 Hz ... 12 kHz
EFIKASNOST BRISANJA:
min. 75 dB na 1 kHz
FREKVENCIJA PREDMAGNETISANJA:
150 kHz
FREKVENCIJA BRISANJA:
150 kHz
OPSEG BROJANJA ELEKTRONSKOG
BROJACA:
od - 5959 do 959 59
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1.2. Kratko uputstvo za rukovanje

1.2.1. PROVERA PRE UKLJUCENJA
MREZNOG NAPONA

-proveriti poloZaj bira¢a napona na zadnjem de-
lu magnetofona (SI. 1.2-1 i 1.2-2).

- proveriti da nije do$lo do ispadanja priklju¢ni-
ca iz leZiSta za vreme transportovanja.

1.2.2. UZEMLJENJE (Sl 1.2.-3.)

Magnetofon moZe biti uzemljen preko studijskog
izvoda za uzemljenje ili preko prikljuka mreZ-
nog napona. Preporucuje se uzemljenje pomoéu
studijskog ,,banana” prikljucka.

Oznake na Sl. 1.2-3.:

prikljucak za uzemljenje
plocica za uzemljenje

- mreZni osigura¢ (220 V, 2 A)
mreZni prikljuc¢ak

CTmEg
I

1.2.3. PROVERA FUNKCIONISANJA
(Sl 1.2.-5.)

- ukljuéiti magnetofon
- magnetofon je uklju¢en ako dirka STOP svetli.

NAPOMENA: brzina trake moZe se menjati dok
se traka krece.

1.2.4. AUDIO PRIKLJUCCI

Prikljuciti kablove za snimanje i reprodukciju
na ulaz odnosno izlaz (Sl. 1.2-4).

1.2.5. NIVOI SNIMANJA I REPRODUKCIJE
Pojacivali se pode$avaju kao pod 3.2. i 3.3.
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Sl 1.2.-2.

1.2.6. RAD SA KOMANDAMA (Sl. 1.2.-5.)

Reprodukcija: pritisnuti dirku PLAY
Snimanje: pritisnuti istovremeno PLAY i REC

Ako je kratkospojnik Sl na §tampanoj plo€i pri-
jemnika komandi 1.081.393 u poziciji B (videti
odgovarajuéu Semu) moZe se snimanje ukljuciti
pritiskom samo na dirku REC.

Brzo premotavanje napred: pritisnuti dirku >
Brzo premotavanje nazad: pritisnuti dirku <.

Pri promeni komande nije potrebno pritisnuti
STOP (izuzev kada je pritisnuto EDIT). Uprav-
ljagki sistem pamti pritisnutu komandu sve dok
se traka potpuno ne zaustavi. Prelaz na sledecu
funkciju je automatski ¢im se traka zaustavi.

127. BROJAGC

Broja¢ pokazuje pravo vreme za obe brzine
(15 IPS i 7,5 IPS).

Sekunde 2 brojke
Minuti 2 brojke
Casovi 1 brojka

Kad se traka premota, broja& se automatski za-
ustavlja.

1.2.8. DIRKA EDIT (SL. 1.2.-5)

Funkcija EDIT ukljuuje se samo iz mirnog
stanja. Pritiskom na EDIT blokiraju se senzori
zategnutosti trake (zatezaCi) i traka naleZe na
glavu. U ovoj poziciji mogu se rukom pokretati
koturovi da bi se pronaslo Zeljeno mesto na traci.
Pritiskom na EDIT u toku brzog premotavanja
moguce je presluavati traku.

1.2.9. FUNKCIJA EDIT KAO REGULATOR
BRZINE PREMOTAVAN]JA

Zeljeno mesto na traci moZe biti pronadeno i
kori§¢enjem motora (CUTAUT).

Dok traka miruje, pritisnuti dirku EDIT i okre-
nuti regulator EDIT u Zeljenom smeru. Brzina
trake zavisi od ugla za koji je okrenut regulator
EDIT. U toku premotavanja, traka se moZe pri-
bliZavati glavi za reprodukovanje i upotrebom
dodatne poluge za preslu3avanje. Cim se okrene
regulator EDIT, senzori zategnutosti trake (za-
tezaci) viSe nisu blokirani; oni se blokiraju po-
novo kad traka stane (pozicija EDIT). Ukoliko
se pri EDIT poziciji uklju¢i nova funkcija, ona
ima prioritet i automatski ponistava funkciju
EDIT.

11
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LOC-IN @1 1@
S-REW @20 2@ B-REW
S-FORW @21 3@ B-FORW
S-REPR ®22 4® B-REPR
S-STOP @z 5@ BSTOP
S-REC @24 60 B-REC
S-CUT @25 7@ B-CUT

(R} S-MONO @26 8@ B-MONO (R}
Y-MUTE @27 9@ YPS-MOVE
§-ZLOCAT @28 \r 100 B-FAD
rapz | __.—z; K ) FAD-1
+ 00 ‘l:. 30 120 +240 V

POSR T Me

+OTYPE ¢ _0_31_: 130 Y-MOV-1
+5,8V @32 10O Y-MOV-D
icreseT | @3 e | -ssv
Y-CLK @®3¢ 16@ Y-REVRS
Y-ICLK ®3k 17@ Y-FORW
+00 @36 18@ +240 v

B-INDIC {+ 24.0 V)

REMOTE CONTROL

FADER START

TAPE MOVE STATUS

REMOTE TAPE TIMER

REMOTE MODE CONTROL

81.1.2.-6. Raspored signala na prikljuc¢ku
za daljinsko upravljanje

1.2.10. DALJINSKO UPRAVLJANJE
MAGNETOFONOM (Sl. 1.2.-6).

Jedinica za daljinsko upravljanje prikljucuje se
preko prikljuénicc REMOTE MODE CON-
TROL. Moguée je daljinsko upravljanje svim
funkcijama sa povratnim signalom, $to obuhva-
ta i uklju€enje i resetovanje brojaca. Jedinica za
daljinsko upravljanje identi¢na je jedinici na
magnetofonu.

U normalnim uslovima interni sistem za uprav-
ljanje ima prioritet nad daljinskim upravljanjem.
Najvise jedna jedinica za daljinsko upravljanje
sa indikatorskim sijalicama moZe se prikljuditi
na odgovarajuéu priklju¢nicu. Svakako, dopus-
teno je priklju€enje vi§e dodatnih jedinica za
daljinsko upravljanje bez indikatorskih sijalica.
Oznake i funkcije ulaznih i izlaznih signala do-

vedenih na priklju¢nicu (REMOTE MODE
CONTROL) za daljinsko upravljanje.

SIGNAL FUNKCIJA
1 B-INDIC + 24 V napajanje svih indika-
torskih sijalica
2 B-REW prikljuCuje na 0 V pri pre-
; motavanju nazad
3 B-FORW priklju€uje na 0 V pri pre-

motavanju napred

SIGNAL
4 B-REPR

5 B-STOP

6 B-REC

7 B-CUT

8 B-MONO

9 YPS-MOVE

10 B-FAD
11 FAD-1

12+240V

FUNKCIJA

priklju¢uje na 0 V pri repro-
dukciji
prikljuéuje na 0 V pri zausta-
vljanju
priklju¢uje na 0 V pri snima-
nju
priklju¢uje na 0 V pri EDIT
poziciji -
priklju¢uje na 0 V pri mono
poziciji
pulsirajuci signal (pribl. 70
S 7LIM). 16 taktova pri
l;\:zini 7,5 ips (otvoren ko-
lektor).
priklju€uje na 0 V pri daljin-
skom startu (FADER). Za
kontrolnu sijalicu daljinskog
(FADER) starta.
pokreée daljinski (FADER)
start (zajedno sa FAD 2).
24V  jednosmerno, bilo kog
polariteta
+ 24 V napajanje, koristi se
uglavnom za pokretanje pri
daljinskom startu sa internim
24 V napajanjem.

13
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SIGNAL

13 Y-MOVE-L

14 Y-MOVE-D

15-58V
16 Y-REVRS

17 Y-FORW
18+ 24,0V
19 LOC-IN
20 S-REW
21 S-FORW
22 S-REPR
23 S-STOP
24 S-REC
25 S-CUT

26 S-MONO
27 Y-HIGH

28
29 FAD-2

FUNKCIJA

priklju¢uje na 0 Vkadase tra-
ka krece

priklju¢uje na 0 Vkada se tra-
ka kreée nazad i kada je oda-
brana brzina premotavanja
nazad prekoracena za 10%.

- 5,8 V napajanje
priklju¢uje na 0 V kada se
traka krece nazad

prikljuuje na 0 V kadase tra-
ka krece napred

+ 24 V napajanje za spoljni
brojac
slobodna linija (povratna) za
sve spoljne komande.

linija komande premotava-
nje nazad

linija komande premotava-
nje napred

linija komande reprodukcija
linija komande stop

linija komande snimanje
linija komande edit

linija komande mono
prikljucuje na 0 V pri vecoj
brzini trake

slobodan kraj

pokreée daljinski (FADER)
start (zajedno sa FAD-1).
24 V jednosmerno, bilo kog
polariteta.

SIGNAL FUNKCIJA

30+ 0,0 0,0 V (zemlja)

31 + 0 - TYPE neprikljueno (rezerva)

32 slobodan kraj

33 K-RESET prikljuCuje na 0 V prilikom
resetovanja brojaca. Pokrece
reset brojafa prikljutenjem
na0V.

34 Y-CLK simetri¢ni pravougaoni sig-
nali 2 Hz za obe brzine trake
(otvoren kolektor). Inverzan
Y-ICLK.

35 Y-ICLK inverzan signalu Y-CLK.

36+ 0,0 0,0 V (zemlja)

NAPOMENA: Signali pod brojem 8 i 26 odnose
se samo na magnetofone opremljene preklopni-
kom MONGO/STEREO.

Signali obeleZeni sa Y - priklju€eni suna 0 V pre-
kida¢kim tranzistorom (otvoren kolektor).

I max = 300 mA U max =28 V.

Pri normalnim uslovima, napon + 24 V treba da
ima aktivnu otpornost (opterecenje). Vrednost
pozitivnog potencijala kada tranzistor ne provo-
di nije odredena.

1.2.11. DODATNI PRIKLJUCAK ZA
UPRAVLJANJE (SI. 1.2.-7.)

Snimanje se moZe programirati na viSe naCina
postavljanjem (kratko spojeno) ili vadenjem
(otvoreno) utikaca na plo¢i EXTENDED MO-
DE CONTROL (dodatni priklju¢ak za upravlja-
nje).

Moguénosti su prikazane tabelarno:

nozica

1 -13

kratko-spojen

Sve funkcije koje se ukljuuju

pritiskom na dirku moguce su.

6 - 18

Zaustavljanje trake kada naide

providni deo (transparent), mogu-

ée je.

9 - 21

10 - 22

Brzina trake moZe se menjati.

Moguce je biranje mono/stereo

otvoren

Funkcije koje se ukljuCuju pritiskom na
dirku nisu moguce. Poslednja izabrana
funkcija takode nije moguca (nije zapam-
¢ena).

Nije moguce zaustavljanje trake kad naide
transparent.

Moguca je jedino brzina trake 15 IPS.
Postavljanje manje brzine nije moguce.

Nije mogucée biranje mono/stereo. Ostaje
mono ili stereo u zavisnosti od toga $ta je
poslednje izabrano.
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Dodatni priklju€ak za upravljanje sadrZi ulaze i
izlaze koji su potrebni u vezi sa automatskim ra-
dom. Ukoliko nije predviden automatski rad,

SIGNAL

1 LOC-IN

2 K-PRESS

3 MOD-2

4 MOD-1

5
6 Y-STOP

7
8 X-RES 3

9 Y-LOW

10 Y-MONO

‘11 S-RES 2

12
13 CMD.ENB2

mora se upotrebiti vestacki priklju¢ak sa neo-
phodnim kratkim vezama u skladu sa gornjom

tabelom.

OZNAKE I FUNKCIJE SIGNALA NA ULAZI-
MA I IZLAZIMA DODATNOG PRIKLJUCKA

ZA UPRAVLJANIJE.

FUNKCIJA

Slobodna linija za sve unu-
tradnje i spoljne funkcije ko-
je se ukljuCuju dirkama.
Priklju¢uje na 0 V pri snima-
nju ili reprodukovanju.
Signal modulacionog moni-
tora, kanal 2 i stereo. Preki-
dagki tranzistor sa otvorenim

kolektorom priklju¢uje na 0 V

u skladu sa modulacijom.

Signal modulacionog moni-

tora, kanal 1 i stereo ili mo-
no. Prekidacki tranzistor pri-
kljuuje na 0 V u skladu sa
modulacijom.

Slobodan kra;j.

Pokrece funkciju stop ako je
signal priklju¢en na 0 V.
Slobodan kraj.

Rezervni izlaz, otvoreni ko-
lektor  nije  predviden.
(PROM DEC 2, PCB
1.081.390).

Uklju¢uje manju brzinu tra-
ke ako je signal priklju¢en na
0,0V.

Ukljuéuje mono ako je signal
priklju¢en na 0,0V.

Rezervni ulaz na PROM
DEC 1, nije predviden (PCB
1.081.390).

Slobodan kraj

Slobodna linija za komande
koje se ukljuéuju dirkama.
Potencijal je 0 V izuzev kada
magnetofon radi sa daljin-
skim (fader) startom.

SIGNAL

14 R-CUT-1
15R-CUT-3

16 S-CUTAUT

17
18 Y-TRSP

19 TT1-ACT

20 TT2-ACT

21 S-LOW

22S-MONO

23 RECSTINH

24+0,0

FUNKCIJA

Veze za edit upravljanje.

Pozicija regulatora edit mozZe
biti odredena spolja

Signal za prebacivanje sa ru-
&nog na automatski edit. Su-
protni pol: LOC-IN.

Slobodan kraj

Izlaz iz opti¢kog senzora kra-
ja trake. PrikljuCuje na OV
kad propusti svetlo (kad se
traka premota ili kada naide
providni deo).

Signal poloZaja levog senzo-
ra zategnutosti trake (zateza-
¢a). 0 V u radnom reZimu.
Otvoren u krajnjem poloZaju
(pribl. 15 V).

Signal poloZaja desnog zate-
zata. 0 V u radnom reZimu.
Otvoren u krajnjem poloZaju
(pribl. 15 V).

Izlaz iz preklopnika za bira-
nje brzine trake. 0 V kada je
odabrana manja brzina.

Izlaz iz ugradenog preklopni-

. ka mono/stereo. 0 V pri mo-

no rezimu.

Glavni sigurnosni signal.
SpreCava ukljuivanje sni-
manja kada je prikljuen na
oV.
+0,0V.

NAPOMENA: Signali pod brojem 3 i 4 postoje
samo kod magnetofona snabdevenih modulaci-

onim monitorom.

15
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1.2.12. PRIKL]UCAK ZA UPRAVLJANJE
VUCNIM MOTOROM
(regulacija brzine)

Podesavanje brzine vu¢nog motora moguce je
izvesti spolja prikljuenjem regulatora na 14-
-polni CAPSTAN SPEED CONTROL priklju-
¢ak. Na slici 1.2-8. prikazan je raspored signala.
Priklju¢ak za upravljanje vu¢nim motorom sa-
drZi ulaze i izlaze za spoljnu regulaciju brzine
motora,

SIGNAL FUNKCIJA

1+ 0,0
2+240V
34+58V

4 slobodan

0,0 V (zemlja)

+ 24 V napajanje

+ 5,8 V napajanje
rezervisan za S-CAPEXT.
Postoji jedino na $tampanoj
plocici PCB 1.081.376.(kon-
trola kristalom). Spajanje na
0 V prebacuje sa kontrole
kristalom na VCO (naponska
kontrola oscilatora).

+ 11,0 V napajanje regulato-
ra za + 7 polutonsko pode3a-
vanje. Odnosi se na Stampa-
ne plocice PCB 1.080.374 i
- 1.081.376 sa VCO vezom.

+0,5 V (diodni napon) potre-
ban za termperaturno stabili-
sanu promenu brzine sa PCB
1.080.376.

Rezervisan za Y-SYNC-2 sa
PCB 1.081.367.

Standardna frekvencija: 800
Hz pri nominalnoj brzini.

5 R-SPLY-1

(YAN-M3-1)

6 slobodan

1.081.376.: Simetri¢ni pravougaoni signal 20 V.
Prekidacki tranzistor sa kolektorskom otpornos-
¢u od 10 KOHM.

SIGNAL FUNKCIJA

(YAC3-1) 1.080.376: simetri¢ni pravo-
ugaoni signal 20 V. Zq = 10
kohm na red sa 10 n F.
1.080.374: simetri¢ni pravo-
ugaoni signal 11 V. Rq = 22
kohm -

8+0,0 0,0 V (zemlja). ;

9 slobodan rezervisan za Y-TACHO-D.
Nedeljiva frekvencija (jedi-
no sa PCB 1.081.376).

10 -58V - 5,8 V napajanje.

11 slobodan

rezervisan za Y-SYNC 1.
oV kada vu¢éni motor radi

sinhronizovano.
12 SPD-CTL 1 Ulaz za promenu brzine
+3% (+5V).
(YAN-M3-2) Ri> 2 kohm
13R-SPLY-0 00V
(0-YAC 3)
14 SPD-CTL 2 0,0 V sa PCB 1.080.376. Na-
pon za promenu brzine
(YAC3-2) 7,5V +1,5Vza+7 polutono-

‘'va sa PCB 1.080.374 i

1.081.376.

PROMENA BRZINE + 3%
POTENCIOMETROM:

Priklju¢iti 1 kohm linearni potenciometar kao
na Sl. 1.2-9. Na ovaj nadin brzina se moZe menja-
ti pribliZno + 3%. Bolje re3enje postiZe se upotre-
bom potenciometra sa odnosom 10 : 1.

Promena brzine je moguca ako za upravljanje
vuénog motora sluZe $tampane plo&ice:
1.080.374 i 1.080.376.

PROMENA BRZINE + 7 POLUTONOVA
POTENCIOMETROM

Prikljuciti 10 kohm linearni potenciometar na
red sa otpornicima od 4,64 kohm i 14,3 kohm kao
naslici 1.2-10. Na ovaj na¢in brzina se moZe me-
njati + 7 polutonova. Bolje reSenje postiZe se
upotrebom potenciometra sa odnosom 10 : 1

Promena brzine je moguca jedino u kombina-
ciji sa $tampanom ploficom PCB 1.080.374.
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1.2.13. RAD U REZIMU WASTE-BASKET
(BACANJE U KORPU)

Rad u WASTE-BASKET reZimu je mogu¢ pro-
menom poloZaja kratkospajata na Stampanoj
plog&ici PCB 1.081.383 upravljatkog kola motora
za namotavanje (SPOOLING MOTOR CON-
TROL).

Pritiskanje dirke STOP, tokom premotavanja na-
zad, prouzrokuje zaustavljanje levog motora za
premotavanje (samo u reZimu WASTE-BAS-

KET).
CMD.ENB 2 ® 1z 10 LOC—IN
R-CUT-1 ®uv 2@ K-PRESS
R-CUT-3 @15 3@ MOD-2 /
S-CUTAUT ®16 418 MOD-1

017 50 +0.0 @~ -0 +0.0

Y-TRSP @1 6® | vsTor Oo ~@ | +240v
TT1-ACT &1 70 —-58V & @ +58V
TT2.ACT @20 2@ | vres: Y-SYNC1 @®- “@® | scapexT
s-Low @2 2@ v.Low SPD-CTL 1 ®: -0 R-SPLY-1
S-MONO @2 0@ Y-MONO R-SPLY-0 &> °@® Y-SYNC 2
RECSTINH en 1@ S-RES 2 SPD-CTL 2 T @ Y-OUT 1
+0,0 @22 120 \-)

EXTENDED MODE CONTROL CAPSTAN SPEED CONTROL

S1.1.2.-8. Raspored signala na prikljucku za
81.1.2.-7. Raspored signala na dodatnom upravljanje vuénim motorom
prikljucku za upravljanje

+58V

PIN 3 ==
FASTER
SCHNELLER

YAN — M3-2 -———c/ .

PIN 12 o— 1k linear
SLOWLIER
LANGSAMER

-58V =

PIN 10

S1.1.2.-9. Promena brzine
+ 3% potenciometrom
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y-utt = Im

+2L.0V

+0.0V

§1.1.2.-10. Promena brzine + 7 polutonova
potenciometrom

2. MEHANICKI DEO MAGNETOFONA -
KRETANJE TRAKE

21. Uvod

Uredaji u delu za vodenje trake pri¢vr§ceni su za
livenu podlogu od veoma tvrde legure. Transpor-
tni sistem sastavljen od pogonskog mehanizma,
vodica i magnetnih glava, obezbeduje postcjano
visoke performanse i pri dugotrajnim opterece-
njima magnetofona (Sl. 1.2.-5).

2.2. RASKLAPANJE

NAPOMENA: pre rasklapanja proveriti da li je
isklju¢en mreZni napon (izvudi utikac).
Potreban alat: komplet klju¢eva od 1,27 mm do
6 mm. komplet odvijaca.

2.2.1. SKIDANJE POKLOPCA

StraZnji poklopac: odviti pet zavrtnja, podici za-
dnji deo i izvuéi nazad.

Prednji poklopac: odviti dva zavrtnja spreda i 2
zavrtnja pozadi. Podi¢i poklopac preko tastature
i izvuéi napred.

2.2.2. SKIDANJE VUCNOG MOTORA
Otkaciti viSepolni prikljucak
Odpviti Cetiri zavrtnja (donja)
PazZljivo izvuci motor naniZe.

2.2.3. SKIDANJE MOTORA ZA
PREMOTAVAN]JE I KOCNICA

Otkaciti dva visepolna prikljucka
Odviti Cetri gornja zavrtnja
Pazljivo izvuci motor navise.

2.2.4. SKIDANJE KOMPLETA SA GLAVAMA

Odpviti tri gornja zavrtnja ne vade¢i ih. Izvudi
paZljivo komplet sa glavama naviSe, ne dodiru-
juéi vu¢ni valjak. Ne okretati komplet sa glava-
ma jer mogu ispasti zavrtnji.

2.2.5. SKIDANJE PRITISKAJUCEG
MEHANIZMA

Prvo skinuti komplet sa glavama (videti 2.2.4.)

Odpviti tri gornja zavrtnja

PaZljivo skinuti pritiskaju¢i mehanizam i otka&i-

ti viSepolni prikljucak.

- 2.2.6. SKIDANJE KOMPLETA OPRUGE I

DISK-KOCNICE
Skinuti obrtni nosac¢ valjka sa senzora zategnu-
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tosti trake odvijanjem zavrtnja.

Osloboditi spojnicu opruge odvijanjem dva za-
vrtnja.

Pazljivo skinuti ko¢nicu i odvijati za$titni prsten
sa spojnice.

Skinuti komplet opruge i disk-ko¢nice.

2.2.7. SKIDANJE SENZORA ZATEGNUTOS-
TI TRAKE (ZATEZACA)

Skinuti obrtni nosa¢ valjka sa zatezaa odvija-
njem zavrtnja.

Skinuti komplet opruge i disk-kocnice (videti
2.2.6.).

Otkaditi viSepolni prikljucak.

Odviti tri gornja zavrtnja.

PaZljivo podiéi zateza naviSe.

2.2.8. SKIDANJE LEVE VODICE

Otvaranjem zavrtnja skinuti kontramaticu sa o-
sovine vodice.

Skinuti vodicu, odvrnuti tri zavrtnja i skinuti
oslonac vodice (leZiSte).

2.2.9. SKIDANJE DESNE VOBICE
(SENZOR KRETANJA TRAKE)

Povuci poklopac vodice navise
Skinuti vodicu odvijanjem zavrtnja
Otkaéiti viSepolni priklju¢ak odozdo
Odvrnuti tri gornja zavrtnja

. Skinuti vodicu podizanjem naviSe.

2.2.10. SKIDANJE TASTATURE

Otkaciti viSepolni prikljucak
Odvrnuti dva gornja zavrtnja
PaZljivo podiéi naviSe tastaturu.

2.2.11. SKIDANJE BROJACA

Prvo skinuti tastaturu (videti 2.2.10.)
Otkaciti viSepolni prikljucak
Odvrnuti dva zavrtnja odozdo
Pazljivo izvuéi brojac.

2.2.12. SKIDANJE BIRACA BRZINE

Otkaciti viSepolne prikljucke
Odvrnuti tri gornja zavrtnja
Pomeriti naniZe tastaturu
Odvrnuti dva zavrtnja odozdo
PaZljivo izvuéi bira¢ brzine.

2.2.13. SKIDANJE REGULATORA
PREMOTAVAN]JA (EDIT)
Otkagiti visepolni prikljucak
Odvrnuti dva gornja zavrtnja
PaZljivo izvuci regulator EDIT.

2.2.14. SKIDANJE MREZNE JEDINICE

Otkaciti dva viSepolna priklju¢ka sa zadnjeg de-
la magnetofona.

Otkatiti dva viSepolna prikljucka sa strane osi-
guraca.

Uhvatiti mreZnu jedinicu odozdo.

Odvrnuti etri gornja zavrtnja.

2.2.15. SKIDANJE OGRANICAVACKOG
PREKIDACA (sa levog i desnog
zatezaca)

Otkaditi visepolni prikljucak

Odvrnuti dva zavrtnja

Izvudi plocicu na stranu.

23. Skraéenice

Engleski izrazi su upotrebljeni za sve oznake i
skradenice.

2.3.1. SKRACENICE SIGNALA

Y SIGNAL

BI BINARY

PS PULSE

AC ALTERNATING
DC DIREKT

AN ANALOGUE

2.3.2. 0OZNACAVANJE SIGNALA

ACCEL ACCELERATE
ACT ACTIVE

B BULB

BIAS BIAS

BLIFT BRAKE LIFT
BRAKE BRAKE
CAPEXT CAPSTAN EXTERN
CAUT CUTAUT

€MD COMMAND
CUT CUTTER

CLK CLOCK

CTRL CONTROL
DIR DIRECTION
ENB ENABLE

END END

19
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ERAS
F

FAD
FF
FLASH
FL
FORW
G
GND
HI
ICLK
INDIC
INIT
IRES

K

KEY
LO
LOAD
LOCIN
M
MAINS
MOD
MOVE
PRESS
QP
QPWR
REC
RECSTINH

REFLEX
REM
REPR
RES
RESET
REVERS
REW

RP

S
SCREEN
SPD
STOP

T
TACHO
TPLIFT
TRSP

TT

ERASE

FUSE

FADER
FLIP-FLOP
FLASH

FILTER
FORWARD
GATE

GROUND

HIGH

INVERSE CLOCK
INDICATOR
INITIALISATION
INVERSE RESERVED
COIL

CODING

LOW

LOAD

LOCAL INPUT
MOTOR

MAINS
MODULATION
MOVE
PRESSURE
PHOTO-TRANSISTOR
POWER-TRANSISTOR
RECORD
RECORD START
INHIBIT
REFLEX
REMOTE
REPRODUCE
RESERVED
RESET

REVERSE
REWIND
PHOTO-RESISTOR
SWITCH
SCREEN

SPEED

STOP
TRANSFORMER
TACHO

TAPE LIFT
TRANSPARENT
TAPE TENSION

Primer oznaCavanja signala:

signal

- DIR

N

binary direction

2.3.3. IZVODI TRANZISTORA

Q-1 EMITOR

Q-2 BAZA

Q-3 KOLEKTOR

2.3.4. OZNACAVAN]E ELEMENATA
BOJOM

0 BLK BLACK (CRNA)

1 BRN BROWN (BRAON)

2 RED RED (CRVENA]

3 ORG ORANGE (NARANDZASTA)

4 YEL YELLOW (ZUTA)

5 GRN GREEN (ZELENA)

6 BLU BLUE (PLAVA)

7 VIO VIOLET (LJUBICASTA)

8 GRY GREY (SIVA)

9 WHT  WHITE (BELA)

2.3.5. IZVODI MIKROPREKIDKACA

1 - zajednicCki

2 zatvoreni

3 otvoreni

2.4. Mehanicka podeSavanja

Proveriti napone napajanja pre svakog mehani¢-
kog i elektri€nog pode§avanja.
Potrebni uredaji:

Dinamometar 0.. 500 p
Dinamometar 0.. 2500p

Prazan kotur, traka ili kanap (2-3m) sa malom
petljom na kraju.

2.4.1. MEHANICKE KOCNICE (Sl. 2.4.-1.)

U normalnom reZimu rada nosa¢ kotura se za-
ustavlja koCenjem motora za premotavanje (je-
dnosmernom strujom). Mehani¢ke ko¢nice dej-
stvuju u slu€aju prekida napajanja kao i kada tra-
ka miruje ili se koturovi obréu ru¢no. Zbog toga
je vaZno da su mehanicke sile koCenja pravilno
podecene.

PODESAVANJE MEHANICKIH KOCNICA

1. Razmak 1 izmedu poluge ko¢nice i udalji-
vada treba da bude 1 do 1,5 mm kada magnetofon
miruje. Za pode$avanje popustiti zavrtnje 8 i po-
meriti noseCu plo¢u 2 napred-nazad.

2. Kretanje udaljivac¢a 3 treba da bude 4 mm.
Ovo se proverava kada se rukom ugura telo
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magneta do kraja u kucdiste. Pri pode$avanju po-
merati telo magneta u smeru strelice 4. Motor za
premotavanje mora slobodno da se okrece kada
je otpustena traka ko¢nice.

3. Laganim okretanjem nosaCa kotura 5 na-
pred-nazad proverava se ispravnost funkcioni-
sanja ko€nica. Pritom treba da se ¢uje naizmenig¢-
no udaranje poluge kocnice u grani¢nik i uda-
ljivac.

4. Pode$avanje sile koCenja u smeru namota-
vanja (mala sila koCenja). Postaviti prazan kotur
sa 2 do 3 m trake ili kanapa tako da se okrece kao
na S1.2.4.-2. (levo). Zakacliti dinamometar (0...
500 p) za petlju trake, povuci ravnomerno i iz-
meriti silu koCenja. Sila kofenja prema tabeli
2.4.-3 postiZe se podeSavanjem opruge 6.

5. Podesavanje sile ko¢enja u smeru odmota-
vanja (velika sila kogenja). Postaviti prazan ko-
tur sa 2 do 3 m trake ili kanapa na nosac¢ kotura
tako da se okrece kao na Sl. 2.4.-2 (desno). Za-
kad&iti dinamometar (0... 500 p) za petlju trake,
povudi ravnomerno i izmeriti silu koCenja. Sila
kogenja, prema tabeli 2.4.-3 podeSava se zavrt-
njem 7.

Zakacka na kraju opruge treba da stoji horizon-

talno posle podeSavanja zatezanja opruge (SL
24.-1.).

2.4.2. PRITISKAJUCI MEHANIZAM
(S1.2.4.-4.12.4.-5)

Pritiskaju¢i mehanizam ima dva magneta: PLAY
magnet 2 desno i EDIT magnet 1 levo. Zato pos-
toje dva radna poloZaja. U poziciji PLAY valjci
9i 10 su do kraja privuéeni i protivvaljak 10 priti-
ska vu¢ni valjak 11. U reZimu EDIT valjci nisu
potpuno privudeni i protivvaljak ne pritiska vuc¢-
ni valjak. ’

Pri reprodukciji ili snimanju, oba magneta se
aktiviraju (signali K-CUT i K-PRESS ="0"). Tre-
nutak pre uvla¢enja magneta, mikroprekidac 7
(S-ACCEL) prikljuci na + 24 V, magnet EDIT se
deaktivira i istovremeno upravljacko kolo des-
nog motora za premotavanje prima startni im-
puls (Y-ACCEL).

U EDIT reZimu napaja se samo EDIT magnet 1
(K-CUT = "0”), valjci dolaze u poloZaj EDIT i
mikroprekida¢ 8 (S-TT) prikljuuje na + 24 V.
Istovremeno signal K-TT postaje ”0”, blokiraju-
¢i magneti u zatezafima su aktivirani i zatezaci
su blokirani.

§1.2.4.-1. Pode$avanje mehanicke kocCnice

21
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Punkt Punkt

Step 4 Step 5
Aufwickel-Richtung Abwickel-Richtung
{schwache Bremsung) (starke Bremsung)
Take-Up Direction Supply Direction
(low braking force) . (high braking force)

§1.2.4.-2. Podesavanje sile kodenja
(levo - mala sila ko&enja, desno - velika
sila ko€enja)

Sirina trake mala sila velika sila
kocenja kocenja
/47 60 p 200 p
Tabela 2.4.-3.

2 2 S1.2.4.-4. pritiskajuci mehanizam
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PODESAVANJE PRITISKAJUCEG
MEHANIZMA

1. Popustiti zavrtnje koji drze EDIT magnet 1
i pomerati ga §to viSe levo. Ponovo privremeno
stegnuti zavrinje.

2. U poziciji STOP razmak izmedu pretivvalj-
ka 10 i vulnog valjka 11 treba da bude 254
(+ 0,5/ - 0) mm. Za podeSavanje, popustiti kon-
tra-maticu 12 i odviti prenosnu polugu 13. Posle
ponovnog pritezanja kontramatice proveriti da

li se valjci 9 i 10 i dalje slobodno okrecu (SL

24-5).

3. Zakloniti foto Celiju optickog senzora kra-
ja trake i izvuéi kabl za napajanje vu€¢nog moto-
ra. Pritisnuti dirku PLAY i odvrnuti zavrtnje koji
udvriéuju PLAY MAGNET 2. Proveriti da li je
kotva magneta sasvim uvuCena. Pomeranjem
PLAY magneta podesiti da rastojanje 3 izmedu
kraka za zatezanje i kraka valjka bude 0,3 do
0,5 mm, tako da deluje samo zatezanje opruge.
Pric¢vrstiti ponovo zavrtnje i proveriti podeSava-
nje potisnuvsi protivvaljak prema vuénom valj-
ku i pritiskajuéi naizmeni¢éno PLAY i STOP.
Pritom u poziciji PLAY mora biti vidljiv raz-
mak 3.

U poziciji PLAY (blok sa glavama ufvricen),
potisnuti valjak 9 prema glavama. Mora da pos-
toji kretanje najmanje 1 mm.

4. Prikaciti dinamometar (0... 2,5 kp) na oso-
vinu protivvaljka kao na S1.2.4.-6. Pritisnuti
PLAY i meriti silu zatezanja. Sila zatezanja mo-
ra da bude 1,2 do 1,5 kp u momentu kada se pro-
tivvaljak odvaja od vu¢nog valjka. PodeSavanje
se vrii Sestougonom maticom 5 na poluzi valjka.

5. Proveravanje
PLAY)

Pritisnuti dirku PLAY.

Proveriti da li EDIT magnet 1 nije aktiviran (kot-

mikroprekidaca (magnet

va mora slobodno da se krece). Ako nije tako,
proveriti rad i podeSenost mikroprekidaca 7
(S-ACCEL) magneta PLAY.

Ovaj mikroprekida¢ treba da iskljuuje magnet
EDIT kratko vreme pre nego kotva magneta
PLAY bude uvucena do kraja. Pri podeSavanju
mikroprekidaca, otpustiti dva zavrtnja.

6. Pritisnuti PLAY. Popustiti zavrtnje koji u-
¢vricuju EDIT magnet 1. Pomeriti EDIT magnet
desno dok ostane razmak od 0,3 do 0,5 mm iz-
medu priklju¢ne poluge kotve i spojnice 6. Po-

tom pricvrstiti zavrtnje (Sl. 2.4.-4.).

7. Proveravanje poloZaja EDIT.

Pritisnuti dirku EDIT. Rastojanje izmedu vuc-
nog valjka 11 i protivvaljka 10 treba da bude pri-
blizno 4 mm.

8. Proveravanje mikroprekidaca 8 (EDIT ma-
gnet) (SL 2.4-4.). Pritisnuti dirku EDIT. Bloki-
rajué¢i magneti oba zatezaa moraju biti aktivi-
rani. Ako zatezaci nisu blokirani, proveriti rad i
podesenost mikroprekidaca 8 (S-TT) EDIT ma-
gneta.

Proveriti da 1i postoji signal K-TT = 70” (IC
DECODER 1.080.390, TP 12 = 70”).

Mikroprekida¢ mora da proradi kratko vreme
pre uvlacenja kotve magneta do kraja. PodeSa-
vanje se vr§i otpustanjem dva zavrtnja koji u-
¢vr$éuju mikroprekidac 8.

9. Skloniti zaklon sa foto Celije optickog sen-
zora kraja trake. Prikljuciti napajanje vu¢nog
motora.

10. Pritisnuti dirku PLAY viSe puta i istovre-
meno podesiti priguSenje pneumatske pumpe.
Laganim okretanjem cilindra 14 podeSava se is-
pustanje vazduha.

Ako je podeSavanje pravilno, protivvaljak 10
pomera se glatko u poloZaj PLAY bez trzanja i
potresanja vuénog valjka.
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81.2.4.-5. Podesavanje pritiskajuceg
mehanizma

2.4.3. SENZOR ZATEGNUTOSTI TRAKE
(ZATEZAC) (Sl. 2.4-7.)

Zatezanje trake u razli¢itim reZimima rada odre-
deno je zaokretom zatezaca i referentnim napo-
nima. Ugao okretanja zatezata pretvara se u ana-
logni elektri¢ni signal pomocu mehaniéki spreg-
nutog preciznog potenciometra 11. Silu potre-
bnu za povratno kretanje zatezata obezbeduju
dve kompresione opruge razli¢itih veli¢ina tako
da se postiZe priblizno logaritamska kriva zate-
zanja trake. Disk - ko¢nica 7 spreava meha-
ni€ke oscilacije zatezaca. U poloZaju EDIT, ma-
gnet 5 blokira zatezac i spre¢ava pomeranje pos-
le pronalaZenja traZenog mesta na traci.

MEHANICKO PODESAVANJE SENZORA
ZATEGNUTOSTI TRAKE

1.  Odviti zavrtanj 1 (Sl. 2.4-7.) i podiéi obr-
tni nosa¢ zatezaCa. DrZeéi jezgro 2 paZljivo o-
krenuti tri kotvasta zavrtnja 3 u smeru kazaljke
na satu tako da disk 4 ostane na magnetu 5.

Zatim otpustiti sva tri kotvasta zavrtnja 3 za 1/5
kruga tako da izmedu diska i magneta bude raz-
mak od 0,15 do 0,2 mm. Ukljuéiti magnetofon i
naizmeni¢no pritiskati STOP i EDIT za proveru
da li magnet pravilno privla&i i otpusta.
Osigurati kotvaste zavrinje 3 tankim slojem
ucvrScujuceg laka.
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Andruckhilfsarm / Tension Arm

§1.2.4.-6. Podesavanje protivvaljka

Vratiti obrtni nosa¢ zatezata i ponoviti EDIT/
STOP proveru.

2. Podesiti granéini zavrtanj 9 na opruzi tako
da se povratna poluga glatko i meko vraca u mir-
ni poloZaj posle svakog pomeranja zatezada.

3. Ukljuditi magnetofon i kori§¢enjem volt-
metra proveriti jednosmerni napon na potenci-
ometru 11.

Napon izmedu prikljucaka 1i 3 (crni/narandZas-
ti) treba da bude 20 V (crni prikljucak je na
+ 0,0 V). Prikljuiti voltmetar izmedu+0,0 V (cr-
no) i klizaca potenciometra (crveno ili braon).

Kada je zateza¢ u mirnom poloZaju napon na
klizaéu treba da bude 2,6 V. PodeSavanije klizata
vi$i se popusStanjem zavrtnja 10 na osovini po-
tenciometra. Okrenuti zateza¢ u poloZaj maksi-
malnog skretanja i proveriti da li je napon na
kliza€u pribliZno 6 V.

4. Kada su zatezaCi u mirnom poloZaju, pred-
nji vrh drZaca 12 mora da bude poravnat sa pred-
njim krajem ograni¢avackog prekidaca 13. Dr-
7a¢ 12 podesava se zavrtnjima 14.

UPOZORENJE! Ne otvarati disk-ko¢nicu jer je
napunjena specijalnom silikonskom mas¢u koja
bi neminovno iscurila. Mast obezbeduje pravi-
lan rad koé¢nice.
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Sl.24-7.Zatezad ™

2.5. Elektri¢na podesavanja

Potrebni instrumenti:

Multimetar za jednosmernu struju
‘Otpornik 4-5 ohm, 50-70 W
Dinamometar 0 ... 500 p

Parce trake sa malom petljom na kraju
Jedan kotur trake i jedan prazan kotur.

2.5.1. STABILIZATOR (REGULATOR
NAPONA) (SL. 2.5.-1.)

Pre mehanickog ili elektri¢nog pode$avanja,
proveriti i ako je potrebno podesiti jednosmer-
ne napone napajanja. Naponi napajanja mere
se u ispitnim tackama 1 do 5 na §tampanoj plo-
¢ici stabilizatora (STABILIZER PCB) i podesa-

vaju trimer potenciometrima R 35 za+ 20,00V
iR12za+58V/-58V.

Podesavanje prekidne tatke maksimalne struje
(I-MAX) za + 20 V/ + 24 V napajanje vr3i se po-
tenciometrom R 30.

Pri> pode$avanju, prikljuciti ampermetar
(opseg 4A) na red sa otporom 4-5 ohm (50 -
75 W) izmedu tacaka +0,0 Vi 24,0 V na §inama sa
zadnje strane rama za Stampane plocice.
Ukljuciti magnetofon i u reZimu stop podesiti
potenciometrom R 30 (I-max) da ampermetar
pokaZe 4 A.

VAZNO UPOZORENJE!

Ovo merenje se ne sme vrsiti u ispitnim tatkama
na Stampanoj plo€ici.
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TP1 blk
R35
R30
" TP2 yel
TP3 red
TP4 blu
TP5 grn
R12

=

+0.0V
+20.0V

‘max

+20.0V
+20.0V

-8V

+58V

+58V

Sl.2.‘5.—1.Stabilizator

UPOZORENIJE!

Sistem za stabilizaciju napona od + 20,0 V i
+ 24,0 V ima zastitno kolo za ograni¢enje struje i
iskljucenje u sluCaju kratkog spoja.

U slucaju kratkog spoja sistem za stabilizaciju
iskljucuje napajanje + 20,0 Vi + 24,0 V. Napo-
ni napajanja ostaju iskljuCeni sve dok se ne
otkloni kratak spoj. Da bi sistem iznova prora-
dio, magnetofon treba da bude iskljuen najma-
nje 15 sekundi.

Takode, konstrukcija zastitnog kola ne dozvo-
ljava upotrebu transformatora za postepeno po-
vecanje napona od OV.

Prilikom ukljudivanja magnetofona, napon na-
pajanja mora imati najmanje polovinu propisa-
ne vrednosti!

PODESAVAN]JE ZATEZANJA TRAKE
(2.5.-2-2.5.-4) GR30 EL 6

Zatezanje trake motorima za premotavanje po-
desava se potenciometrima na $tampanoj ploci-
ci 1.080.383. SPOOLING MOTOR CONTROL.

Gornji potenciometri su za desni a donji za levi
motor. v '

UPOZORENJE!

Pre podetka pode$avanja zatezanja trake, uveri-
ti se da su zatezali ispravni (videti 2.4.3.).

Takode, vaZno je podeSavati zatezanje trake po
opisanom redosledu, jer su pojedine operacije
medusobno uslovljene.

27




28

STUDER

S1.2.5.-2. Merenje sile zatezanja

2.5.2. ZATEZANJE TRAKE PRI
REPRODUKCIJI (PLAY)(S1.2.5.-4.)

1. PodeSavanje zatezanja trake (levi motor)
Staviti kotur sa 2 do 3 m trake ili kanapa na levi
nosa¢ kotura. Provuéi traku do glave za snima-
nje i zakaé&iti dinamometar (0 ... 500 p) za kraj
trake (Sl. 2.5.-2.)

Pritisnuti dirku PLAY i povuéi ravnomerno di-
namometar u smeru trake pazeci da traka ne do-
diruje protivvaljak.

Podesiti zatezanje trake potenciometrom R 70
(SUPPLY, TT-PLAY) na vrednost iz tabele
2.5.-3.

2. Podesavanje zatezanja trake (desni motor)

Staviti pun kotur trake i premotati tako da na oba
kotura bude pribliZno ista koli¢ina. Pritisnuti
dirku PLAY (pri brzini 15 IPS). Kad traka krene,
povuéi nazad osovinu protivvaljka, ne dodiruju-
¢éi sam valjak, dok se traka ne odvoji od vu¢nog
valjka.

Podesiti zatezanje trake pomoc¢u R 75 (TAKE-
-UP, TT-PLAY) tako da se traka sporo zaustavi
posle odvajanja od vuénog valjka. Ponavljati
postupak dok se ne izvrsi pravilno podesavanje.

Osovina protivvaljka je nepristupaéna kada je
gornji poklopac na svom mestu. Zato treba ski-
nuti poklopac valjka okretanjem u smeru kazalj-
ke na satu. Klju¢em odvrnuti zavrtanj i podiéi
valjak vodeci rauna da se njegovo kretanje ne
uspori.

§irina sila
trake zatezanja
1/4” 100 p
1/27 160 p
Tabela 2.5.-3.
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R75 e PLAY

R74 e FORW

R73 e cuT
]

R72 cuT

R71 REW

R70 PLAY

§1.2.5.-4. Upravljacko kolo motora
za premotavanje

2.5.3. OGRANICENJE ZATEZANJA TRAKE
PRI BRZOM PREMOTAVAN]JU

Maksimalno zatezanje trake pri brzom premo-
tavanju podeSava se potenciometrima R 71 i
R 74. Traka je maksimalno opterecena na po-
Cetku i prilikom promene smera premotavanja.
Traka je zategnutija kada je vece ubrzanje. Ma-
nje ubrzanje i samim tim bolje Euvanje trake,
produZava vreme reagovanja na komande.

2.5.4. OGRANICENJE ZATEZANJA TRAKE
1 SIMETRIJA ZATEZANJA U REZIMU
EDIT (CUTAUT)

Prilikom ru¢nog upravljanja premotavanjem,
pomoéu EDIT regulatora, pravila koja se odno-
se na maksimalno zatezanje trake su ista kao i za
brzo premotavanje.

UPOZOREN]JE!
Pre pode3avanja zatezanja trake u EDIT reZimu,

mora biti pravilno podeSeno zatezanje u reZimu
PLAY.

1. Staviti pun kotur trake i premotati tako da
na oba kotura bude pribliZno ista kolifina.

2. Dr#ati traku ispred glave za snimanje. Pri-
tisnuti dirku EDIT. Okrenuti EDIT regulator do
kraja desno. Podesiti R 73 (TAKE-UP, TT-CUT)
tako da senzor zategnutosti trake (zatezac) osta-
ne na poziciji 200 p. Okrenuti EDIT regulator
do kraja levo. Podesiti R 72 (SUPPLY, TT-CUT)
tako da zateza® ostane na poziciji 200 p (Sl
2.5.-4.).

2.5.5. REGULACIJA KOCENJA GR 30 EL 7

Postupak podesavanja regulacije ko€enja zavisi
od zategnutosti trake pri reprodukciji. Zato je ve-
oma vazno da je zategnutost trake u reZimu
PLAY (2.5.2.) pravilno podesena pre podeSava-
nja elektronske regulacije ko¢enja.

Sistem za regulaciju kogenja pocinje da dejstvu-
je kada se pritisne STOP u toku brzog premota-
vanja ili reprodukcije (K-BRAKE).

Desni zateza¢ (T-TT2) ima ulogu regulatora
(SENSOR). U zavisnosti od smera premotavanja
trake, odgovarajuéi motor za premotavanje spo-
jen je sa kolom za elektronsku regulaciju koce-
nja. Maksimalna zategnutost trake prilikom ko-
Zenja podeava se potenciometrom R 9 (Sl
2.5.-5.)

Granicna vrednost zategnutosti zavisi od ugla
skretanja desnog zatezaCa i odgovarajuceg napo-
nanaRO.

Napon ko&enja podesava se priklju¢enjem vol-
tmetra kao na Sl. 2.5.-5.

PODESAVANJE KOCENJA

Staviti pun kotur trake i premotati 10-20 m.
Ukljuciti PLAY i obeleZiti poloZaj desnog zate-
zata. Skinuti traku i prikljuditi voltmetar na
merne tacke TP 2 (Zuta, -) i TP 3 (bela, +) (opseg
merenja veci od 20 V).

Za imitiranje kretanja trake (okretanje senzora
kretanja trake — desne vodice) postaviti gumenu
traku oko vuénog valjka i desne vodice.

Brzo pritiskati dirku za premotavanje napred
(nazad).
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_
TP1  blk d +0.0V
TP2  vel - _
TP3  wht - +
TP4  blu -
[ ]
R9 TT—-BRAKE
(max.)

81.2.5.-5. Stampana plocica kontaktora

UPOZORENJE:

Magnetofon se ne sme drZati duZe od 2 minuta u
reZimu kocenja. Za prestanak kocenja treba za-
ustaviti desnu vodicu (senzor kretanja trake).
Okrenuti desni zateza¢ na predhodno obeleZe-
nu poziciju. Podesiti potenciometrom R 9 tako
da instrument pokaZe 1 V.

Okretanjem desnog zatezaCa proveriti da li se
odgovarajuci napon kocenja menja kao na Sl.
2.5.-6.

Kada je aktiviran opticki senzor kraja trake
(svetlosni zrak nije prekinut) i zatezac je u mir-
nom poloZaju, dobija se maksimalna sila kode-
nja oba motora koja traje sve dok se desna vodi-
ca ne zaustavi (signal YBI - MOVE postaje
”0”)'

PODESAVANJE UPRAVLJACKOG KOLA
VUCNOG MOTORA GR 30 EL 5

Vucni motor ima dve PICK-UP glave postavlje-
ne pod uglom od 180° jedna u odnosu na drugu.
Njihova namena je koiygenzaﬁ_g treperenja
(FLUTTER) u opsegu (6~ - 13~"~) Hz. Trepe-
renje moZe biti prouzrokovano neznatnim ek-
scentricitetima delova motora i gre§kama u Zlje-
bovima odlivka (koji su u dozvoljenim grani-
cama).

Bremsspannung (U- Brake)
Brake voltage
u
A Volle Bremsung fiir
auslaufende Spulen

Max. brake tension
’/after tape runout

Drehwinkel (rechte
Bandzugwaage )
Sensor position

{ take up side)
o Bandzug

&
¥ Tape tension
Betriebsstellung

Nominal operating
value

|
|
T Fotoendschalter

spricht an
(YBI—END = "0")
Optical tape end
sensor energized

Sl. 2.5.-6. Promena napona kocenja

PODESAVANIJE (Sl. 2.5.-7.)

1. Najpre se podesava PICK-UP glava na pri-
kljuéku. Treba popustiti dva plasti¢na zavrtnja
tako da ostane vazdusni procep od 0,5 mm (suvi-
e mali procep stvara mehanicki Sum).

Okrenuti potenciometar R 45 (TACHO HEAD)
u srednji poloZaj i prikljuditi dvomlazni oscil-
skop na izlaze taho glava. (prikljucci 3A/5A ili
4A/6A na §tampanoj plo¢ici CAPSTAN SERVO
CARD 1.080.376.). Pri brzini (7,5 IPS) taho si-
gnal mora imati najmanje 50 m V efektivne vred-
nosti (pribliZno 150 m V od vrha do vrha). Ako
je signal manji, treba smanjiti vazdusni procep.
Zatim podesiti drugu taho glavu na istu ampli-
tudu i identican fazni stav.

UPOZOREN]JE!

Odnos taho signal/$um mora biti najmanje 20
dB (10 : 1).
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1
TP1  blk C +0.0V
R45 TACHO HEAD
TP2  wht CL 800 Hz
R27 800 Hz

Sl. 2.5.-7. Upravljacko kolo vuc¢nog motora
PODESAVANJE NA STAMPANO]J
PLOCICI 1.080.374.

2.  Staviti pun kotur trake na magnetofon. Pri-
kljuditi digitalni broja¢ frekvencije na merne

tatke TP 1 (crna, + 0,0 V) i TP 2 (bela, 800 Hz).
Ukljugiti PLAY i podesiti potenciometrom R
27 da instrument pokaZe frekvenciju od 800 Hz
+ 0,2 Hz.

3. Predhodno pomenuto treperenje (FLU-
TTER) kompenzuje se potenciometrom R 45
(TACHO HEAD) pri brzini od 7,5 IPS.

UPOZORENJE!

Kompenzacija potenciometrom R 45 moZe se
obaviti jedino ako sve ostale komponente za
kretanje trake stvaraju manji FLUTTER.

PODESAVANJE NA STAMPANO]
PLOCICI 1.080.376.

2. Staviti pun kotur trake na magnetofon. Pri-
kljugiti digitalni brojag frekvencije na merne
tacke TP 1 (crna, + 0,0 V) i TP 2 (bela 800 Hz).
Ukljugiti PLAY pri brzini 15 IPS i oditati mere-
nu frekvenciju.

Podesiti diskriminatorski kalem L 1 na frekven-
ciju od 800 Hz + 0,2 Hz. Jezgro kalema L 1 je
pristupacno jedino ako se plotica izvule iz no-
sata. Pre vadenja plocice treba isklju€iti magne-
tofon.

e
|mi$@mi

00200

li'

icz

-c 30,

[g]'x::’
'1;;'
R27 & Rz7 . 000
IcA
TP2
R45 ‘Ii@
o1 © Hii

>f@ 28 bl
Bli@ii um 'i

-ﬂé HC

R47

C22 +

CG.

LE

SL. 2.5.-8. Raspored elemenata na Stampanoj
plodici 1.080.376.
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3. Ukljuciti PLAY pri brzini 7,5 IPS dok je bro-
ja¢ frekvencije jo§ prikljuen. OCitati frekvenci-
ju i okrenuti potenciometar R 46 dok instrument
ne pokaZe 800 Hz + 0,2 Hz.

4. Predhodno opisano treperenje (FLUTTER)
moZe se kompenzovati potenciometrom R 45
(TACHO HEAD) pri brzini od 7,5 IPS.

UPOZOREN]JE!

Kompenzacija potenciometrom R 45 moZe se iz-
vesti jedino ako sve ostale komponente za kreta-
nje trake stvaraju manji FLUTTER.

2.6. Spisak elektri¢nih veza (WIRING LIST)

Seme veza uredaja sa sloZenim elektronskim ko-
lima nije lako pratiti i moZe se dogoditi njihovo
pogresno tumacenje. Zato je ovde odabran mno-
¢nih veza pomocu raunara. Ovo omoguéuje
pun uvid u sve veze unutar elektronskih kola za
upravljanje kretanjem trake.

U cilju olak$avanja rada, elektronika za kretanje
trake podeljena je u grupe (GR). Grupe su pode-
ljene u elemente (EL) i tatke (PT).

U dodatku, navedene su oznake svih signala
sastavljene od razli¢itih skracenica, tako da o-
znacavaju odgovarajuce funkcije svakog pojedi-
nacnog signala (videti odeljak 2.3.2.)

261. GRUPE

Centralna upravljacka jedinica (CONTROL
UNIT), grupa 30, je povezana metodom WIRE-
WRAP (uvijena Zica) bez lemljenja. Veze idu od
panela WIRE-WRAP do drugih grupa elektro-
nike za kretanje trake. Provodnici i prikljucci
(MOLEX ili AMP) nose odgovarajuce brojeve
grupa.

Grupe su odredene na sledeéi na€in:

1. Zadnja ,,panel” jedinica

2. jedinica za napajanje

3. produZni kabl od napajanja do glavnog pre-
kidaca

4. jedinica za izbor brzine trake i ukljuéivanje
napona

5. bira¢ brzine
6. tranzistori snage i kondenzatori za menjanje
faze
7. levi motor (M)
8. magnet za kocenje (levi)
9. magnet za kocCenje (desni)
10. desni motor (M2)
11. zatezal (levi)
12. zatezaC (desni)
13. opticki senzor kraja trake
15. senzor kretanja i smera trake
16. pritiskaju¢i mehanizam
18. vuéni motor (M3)
19. tastatura
20. brojac
21. regulator premotavanja EDIT
22. senzor kraja trake (levi)
23. senzor kraja trake (desni)
24. regulator premotavanja EDIT, jedinica za
traZenje nule - ZERO LOCATOR
25. napajanje
26. Stampana ploca AUDIO BASIS
27.Stampana plo¢a AUDIO i jedinica za traZenje
nule
28. regulator premotavanja EDIT i Stampana
plo¢a UDIO BASIS
29. regulator premotavanja EDIT, unutradnje
veze
30. regulator premotavanja EDIT, ram za $tam-
- pane plocice
35. prikljuCak za daljinsko upravljanje vu&nim
motorom
36. prikljucak za upravljanje rezimom rada, da-
ljinski mera& proteklog vremena.

37. prikljudak za daljinsko upravljanje
EXTENDED MODE CONTROL

2.6.2. ELEMENTI I TACKE

Grupe koje sadrZe vie Stampanih ploé€ica ili dru-
gih jedinica podeljene su na elemente (EL). Ovi
elementi imaju spojne tatke (PT). Tipovi veza
prikazani su u odeljku 2.6.6.

2.6.3. NUMERICKO OZNACAVANJE
VEZIVANJA

Veze su oznacene brojevima. Krajevi provodni-
ka imaju dva broja koji ozna¢avaju element gru-
pe i odgovarajucu spojnu tadku.
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PRIMER:

Kondenzator za promenu faze (motor za pre-
motavanje); GR 6, EL 21, crveni provodnik.
Ovaj provodnik nosi oznaku 21-2. To znadi da
je crveni provodnik zalemljen za spojnu tacku 2
elementa 21.

2.6.4. SPISAK ZA PRONALAZEN]JE VEZA
(LOCATION PIN LIST).

Ovaj spisak je podeljen u grupe. Ako je poznat
broj grupe (videti odeljak 2.6.1.) ili oznaka, osta-
li podaci nalaze se u ovom spisku. Ako je poznata
oznaka signala koristi se spisak veza signala,
odeljak 2.6.5. (SIGNAL WIRE LIST). Spisak je
napravljen po redosledu brojeva grupa (GR) od
1 do 37. Broj grupe nalazi se u drugoj koloni
LOCATION pod GR. Brojevi elemenata (EL)
se takode nalaze u istoj koloni; odgovarajuci
nazivi elemenata navedeni su u prvoj koloni.
Najzad, druga kolona pokazuje spojne tacke
(PT) odgovarajucih elemenata. Treca kolona po-
kazuje naziv signala i boju provodnika odgova-
rajuce spojne tacke. Boje provodnika prikazane
su brojevima kao u odeljku 2.3.4.

NAPOMENA: za detaljnije upoznavanje prou-
¢iti sadraj pomenutih spiskova u knjizi STU-
DER A 80/RC SERVICE MANUAL.

PRIMER:

Uzevsi primer iz odeljka 2.6.3. na listu 9 sa spiska
za pronalaZenje veza (LOCATION PIN LIST)

nalazi se:

GR 6

POWER TRANSISTORS
AND PHASE SHIFT
CAPACITORS

Grupa (group)

Kondenzator vuénog motora:

tip veze L (zalemljeno), videti 2.6.6.
grupa 6

element 21

spojna tacka 2

naziv signala G-M3-2

boja 2 (crvena), videti 2.3.5.

2.6.5. SPISAK VEZA SIGNALA
(SIGNAL WIRE LIST)

Spisak je ureden prema nazivima signala. Ako
je poznat naziv signala, ostale informacije se
mogu nadi u spisku.

Ako je poznata samo oznaka ili broj grupe, ko-
risti se spisak za pronalaZenje veza (LOCATION
PIN LIST), odeljak 2.6.4.

U ovom spisku poredani su nazivi signala po
alfabetskom redosledu. Ispred njih navedeni su
nazivi signala koji oznatavaju prikljuke na
nultu liniju (zero line terminals) ili napone na-
pajanja.

Naziv signala nalazi se u prvoj koloni. U ovoj ko-
loni je i bojom kodirani broj (color code num-
ber). Druga i tre¢a kolona pokazuju spojne tacke
odgovarajuéih grupa i elemenata u kojima se si-
gnal pojavljuje.

PRIMER:

Uzevsi primer iz odeljka 2.6.3. (CAPSTAN
MOTOR CAPACITOR) i odeljka 2.6.4. (naziv
odgovarajudeg signala C-M3-2), na strani 6 spis-
ka veza signala (SIGNAL WIRE LIST) nalazi se:

Naziv signala C-M3-2
Veze sa ovim signalom idu od:

CAPSTAN MOTOR CAPACITOR (GR 6, EL 21,
PT 2) preko grupne spojne tacke ( = ) na:
CAPSTAN SERVO §tampana plo¢ica (GR 30,
EL 5, PT 15 A)

CAPSTAN MOTOR ASSY (GR 18, EL 1, PT 3).

Sada su poznate sve informacije koje se odnose
na ovu vezu.

2.6.6. VRSTE VEZA

U pozicionoj koloni (LOCATION), vrsta veze
navedena je pod naslovom TYPE.

Oznadavanje slovima objasnjeno je u sledeCem
spisku:

VRSTA NARUDZBENI
(TYPE) OPIS BROJ
F MOLEX prikljucak,

Zenski navlacedci
kontakt za tanki
viSeZilni provodnik  54.02.0410
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navladeci kontakt
za deblji viseZilni

provodnik 54.02.0413.

H lemna kuka
L lemna drska

M MOLEX prikljucak,
muski
,Pin” kontakt za
tanki viSeZilni

provodnik 54.02.0411.

»Pin” kontakt za
deblji viseZilni
provodnik

P MOLEX prikljucak
za Stamp.plodicu,
navlaceci kontakt

S spojnica za
zavrtanj

T priklju¢na tacka za
WIRE-WRAP
(uvijena Zica) -
TERMI POINT

v kruzni navlageci
kontakt
priklju¢ak za
WIRE-WRAP
(uvijena Zica)

X AMP prikljucak
0,5x3,8

Y AMP prikljucak
0,8 x 3,8
za tanki viSeZilni
provodnik
za deblji viSeZilni
provodnik

54.02.0.410.

54.06.4512.

54.02.0432.

54.02.0326.

54.02.0327.

2.7. Upravljanje kretanjem trake

2.7.1. ELEKTRONIKA ZA KRETAN]JE
TRAKE

U cilju pogodnog i lakog odrZavanja, elektronika
za kretanje trake ugradena je na standardne
Stampane plocice u upravlja&koj jedinici (CON-
TROL UNIT, GR 30). Upravljacka jedinica se
moZe rasklopiti. Ona sadrZi sledece $tampane
plocice (Sl. 2.7.-1.).

CONTROL GR 30

UNIT EL
STABILIZATOR 1.080.370 1
PROCENA STANJA
KRETANJA 1.081.396 2
PRIJEMNIK
KOMANDI 1.081.393 3
DEKODER
KOMANDI 1.080.389 4
UPRAVLJANJE
VUCNIM MOTOROM 1.080.374 5
UPRAVLJANJE MO-
TOROM ZA PREMO-
TAVANJE 1.080.383 6
KONTAKTOR 1.081.381

2.7.2. SENZORSKI ELEMENTI

Senzorski elementi neprekidno izveStavaju o
slede¢im stanjima:

Traka namestena TAPE TENSION ACTIVITY

(TT 1 - ACT)

(TT 2 - ACT)
Providna traka TAPE TRANSPARENCY
(transparent) SENSOR

(Y - TRSP)
Kretanje trake/ TAPE MOTION SENSOR
/brzina (Y - MOVE - 1)

(Y - MOVE - D)

Smer kretanja TAPE DIRECTION

trake SENSOR
(Y - FORW)
(Y - REVRS)
Zategnutost TAPE TENSION SENSORS
trake (R-TT1)
(R-TT2)
Brzina vuénog TACHO HEADS
motora (Y - TACH - D)

(Y- OUT 1), 800 Hz

Senzori automatski predaju podatke za upravlja-
nje kretanjem trake upravljackim logickim ko-
lima, kolu za upravljanje vu¢nim motorom i ko-
lu za upravljanje motorom za premotavanje.
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Sl. 2.7.-1. Upravljacka jedinica

2.7.3. INDIKATORSKE SVETLECE SVETLECA
DIODE (LED) DIODA B4 B3 B2
ISPITNA

Indikatorske diode omoguéuju pracenje rada v
upravljagkih logi¢kih kola. TACKA TP 9 P8 TP7

. ] B ) ) MEMORIJA YBI-FF3 -FF2 -FF1
2.7.3.1. Stampana plo&ica Prijemnik komandi

-COMMAND RECEIVER FUNKCIJA:
(ENCODER) 1.081.393.

STOP 0 0 0
Svetleéa dioda B 1 (HISTORY ELEMENT 1, Daljinski start
YBI - FFO) svetli uvek kada se prelazi iz stanja (FADER) 0 0 L
kotenja na neku funkciju. Brzo premota-
vanje nazad 0 L 0
Edit 0 L L
Snimanje L 0 0
Reprodukcija L 0 L

Brzo premota-
vanje napred

Kraj trake

[l
=
= o
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2.7.3.2. Stampana plo¢ica DEKODER
KOMANDI 1.081.390.

Stampane plo¢ice PROCENA STANJA KRETA-
NJA 1.081.396, PRIJEMNIK KOMANDI

1.081.393 i DEKODER KOMANDI 1.081.390 2.7.33. Stampana plotica PROCENA

opremljene su svgtlemm dlodam? lls_pltnm.lvta_c- STANJA KRETANJA TRAKE
kama za pradenje rada upravljackih logickih

1.081.396.
kola.
B 1 (HISTORY ELEMENT 2) svetli u svim sta- B 1 svetli kada je name$tena neprovidna tra-
njima elektronskog upravljanja ko¢enjem. ka
B 2 ne svetli kada je ukljucen EDIT regulator B2 ;\;e;ilegada se trala, krece i se kretala,
(5-CUTAUT) (fevo i Jexrp), B 3 zasvetli kada se traka kreée brie nego
B 3 ne svetli pri daljinskom (FADER): startu pri reprodukovanju (napred ili nazad).
(FAD-1 i FAD-2). B4 zasvetli ¢im se traka pokrene.

2.7.4. PRIKAZ RADNIH STANJA
DEKODER PRIJEMNIK PROCENA STANJA

KOMANDI : KOMANDI KRETANJA TRAKE
EL 4 EL 3 EL 2
COMMAND ' ] B MOVE STATUS COMMAND
DECODER TP1 — * EVALUATION RECEIVER
1.080.389 = @ 1.081.396 1.081.393
™10 L= : > B1
> B1 B2
B2 B3
B4
[<2) © 2l
g 3 8
B1 TP1[
B2 -
B3 E
™[ = = > Ll
E P10 | = E
Sl p e -
- B4 p
TP20 LT TPI0L =
| | | |
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Na sledeéim slikama indikatorske svetlece dio-
de (koje svetle crveno) obeleZene su belom tac-

kom.

TP

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20
Ukljuéen magnetofon
bez trake

TP1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

Ukljuéen magnetofon;
namesStena traka.

—

2 & 2
™ ™ )
T™i[_
— ™[ _ _
- = || ™iol=
= = B3
= = B4
- TP10 L=
= @
- "
- B1
B2 B1
B3 B2
B4
2 g 8
) 1) )
E NE
— LN -
- = 1| 0=
= = B3
o= = B4
- TP10 L=
L - Lt

fortuitous
indication

fortuitous
indication

NAPOMENA: FORTUITOUS INDICATION

(slucajna indikacija) zna¢i da dioda moZe da
svetli ali i ne mora.

37




38

STUDER

Brzo premotavanje
napred.

NAPOMENA: 396-B3 zasvetli posle kratke
pauze

TP1

TP 10 B1
B2
B3
B4
o
]
™
B1
B2
B3
™[ — TP1
TP20 |— TP 10
Stop posle brzog 0 | |

premotavanja napred.

Stanje kocenja

B1
B2

393

TP1 [—
TP10 L B1
B2
B3
B4
o
o
1)
B
B2
B3
TP11 [ = TP1
TP20 TP 10
B1
B2
& a
™ 5]
™[
= || ™i0l=
- B3
= B4
— L

TP 10

B3
B4

©)

396
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TR = @
TP10 L B1
B2 B1 g
B3 B2
B4
2 2 2
(3] ™ [2¢]
B1 ™1
B2 =
B3 -
TP [ || TP1| -
- = || ™w0l= Stop posle brzog premotavanja napred,
= = B3 = traka miruje.
= = B4 NAPOMENA: 396-B2 ne svetli ako, posle
P20 TR0 zaustavljanja trake, desna vodica (senzor
| || L smera kretanja trake) bude okrenuta u
suprotnom smeru (nazad).
TP1 — @
TP10 LT B1
B2 B1 =
B3 B2
B4
2 2 g
o (3} (3]
B1 ™[
B2 =
B3 =
P11 | — TP -
= =[] iol=
— - B3
— — B4
TP20 L — TP10 _—

Brzo premotavanje nazad

NAPOMENA: 396-B3 zasvetli posle kratke
pauze. 3 9
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TP 1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

B1

B2
B3
B4

389

TP1

TP 10

TP 1

TP 10

B1
B2
B3

B1

B2
B3
B4

389

TP 11

TP 20

393

B1
B2

B1
B2

1

TP 10

B3
B4

©)

396

©)

393

396

TP 1

TP 10

TP1

TP 10

B3
B4

Stop posle brzog premotavanja nazad.

Stanje koCenja. -

Stop posle brzog premotavanja nazad.

Traka miruje.

NAPOMENA: 396-B2 svetli ako, posle
zaustavljanja trake, desna vodica (senzor
smera kretanja trake) bude okrenuta napred.
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TP 1 — @
TP10 LT B1
B2 B1 =
B3 B2
B4
2 2 2
™ ™ (%]
B1 ™I
B2 =
B3 =
P11 [ = ™| - . .
= = - Premotavanje napred posle premotavanja
= = || iol= nazad. Stanje kocenja.
= = B3 :
- = B4
TP20 L TP10 L

TR [ @
TP10 LT B1
B2 B1
B3 B2
B4
[=2] [»)] [{=]
(o3 o) (=2}
™ (v} (3]
B1 LN
B2 —
B3 -
TN [ = LAY . - .
- = - Premotavanje nazad posle premotavanja
- = || T0l= napred. Stanje koCenja.
— = B3
o= = B4
TP20 L TP10 L=
L L ||
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TP1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

TP1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

B1

©)

B1
B2

|-

B2
B3
B4
o
€0
]
TP 1
TP 10
B1
B2
B3
B4
o
€0
™
TP1
TP 10
|

3 2
5] ]
T
TP10 | —
B3
B4
L ]
B2
2 g
™ 3]
TP1 |
TP10 | —
B3
B4
L L]

Reprodukovanje PLAY

Stop posle reprodukovanja.

NAPOMENA: 396-B4 svetli samo u stanju
kocenja.




STUDER

TP 1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

TP 1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

B1

©)

B2 B1
B3 B2
B4
@ o ©
@ ®
) & ]
1
TP — —
ZllTw0l=
_ B3
= B4
P10 L=
B1 -
B2 81 HH
B3 B2
B4
2 & -
™ ® )
™I
Ll . =
= |0 =
i B3
= B4
P10 L=

Snimanije.
Pritisnuto REC i PLAY.

STOP posle snimanja.
NAPOMENA: 396-B4 svetli samo u stanju
koéenja.
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TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

TP 1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

a4

B1

B2
B3
B4

389

TP 10

B1
B2
B3
B4

389

TP 1

TP 10

B1
B2

]
=]
3]

TP1

TP 10

B3

B4

B1

B2
™
=]
%]

RRRNRRERR

TP 10

B3
B4

-]

396

NRRRRRRRYE

@

396

-l

Pritisnuto EDIT.

NAPOMENA: 396-B2 svetli samo ako se traka
predhodno kretala napred.

Pritisnuto EDIT i premotavanje napred.

NAPOMENA: 396-B3 svetli samo ako se traka
krece brZe nego pri reprodukovanju.

396-B4 svetli samo ako se traka krece.
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TP 1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

TP1

TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

B1

B2
B3
B4

389

TP 1

TP 10

B1
B2
B3
B4

ARRRRRNEN m
[ 389

TP 10

B1
B2

393

TEELEEELT

TP 1

TP 10

B3
B4

B1
B2

393

TP 1

TP 10

B3
B4

396

396

Pritisnuto EDIT i premotavanje nazad.
NAPOMENA: 396-B3 svetli samo kad se traka
kreée nazad brZe nego pri reprodukovanju.

396-B3 i 396-B4 svetle samo ako se traka
krece.

Kraj trake (premotana) posle reprodukovanja
(kada je jo§ bilo trake).

NAPOMENA: 396-B2 ne svetli ako desna
vodica (senzor smera kretanja trake) bude
okrenuta nazad.
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TP 10

B1
B2
B3

TP 11

TP 20

TP 10

B1
B2
B3

™1

TP 20

B1

B2
B3
B4

389

(NRNRREREE

LEErrrenn

TP 1

TP 10

B1

B2
B3
B4

389

TP 10

@

B1
B2

393

TP 1

TP 10

B3
B4

©,

B1
B2

393

TP 10

B3
B4

396

396

-l

Reprodukovanje posle brzog premotavanja
napred. Pritisnuto PLAY. Stanje koCenja.

Reprodukovanje posle brzog premotavanja
nazad. Pritisnuto PLAY

Stanje kocenja.
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(RRRNERERE

TP 10 B1
B2
B3
B4

393

B1
B2
B3

TP 11

TP1

reerrneend I.I.I_
389

TP 20 TP 10

B1
B2

TP1

TP 10

B1
B2

TP 10

B3
B4

| B

396

396

B3
B4

STOP posle premotavanja nazad.
Traka premotana.

Desna vodica (senzor kretanja i smera trake).
Okretanje (bez trake) u smeru kazaljke na satu
NAPOMENA: 396-B3 svetli samo ako

periferna tacka vodice dostigne brzinu pri
reprodukovanju.
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396

TP 10

B3
B4

2.7.5. UPRAVLJANJE KRETANJEM TRAKE
(FUNKCIONALNI OPIS).

PROCENA STANJA KRETANJA TRAKE,
1.081.396 GR 30 EL 2

Namena ove Stampane plocice je procena stanja
kretanja trake. Sledeci signali pojavijuju se na
ulazima:

QP -DIR 1
QP -DIR2 Ovi pravougaoni signali dolaze
sa faznom razlikom od 90°1 no-
se informaciju o brzini i smeru
kretanja trake (senzor smera
kretanja trake). »
Foto-otpornik (opticki senzor
providnosti) meri providnost
trake.

-RP-TSRP

Y-LOW Signal sadrZi informaciju o brzi-
ni kretanja pri reprodukciji:
manja brzina trake U < 1,2 V;

veCa brzina trake U > 18 V.

Desna vodica (senzor kretanja i smera trake).
Okretanje (bez trake) suprotno smeru kazaljke
na satu.
NAPOMENA: 396-B3 svetli samo ako periferna
tatka vodice dostigne brzinu pri reprodukova-
u.
r31296—B2 svetli i kad se vodica zaustavi (indikacija
smera).

Sledeci signali postoje na izlazima (izlazi viso-
kog nivoa):

Y-MOVE-L  LOW pri kretanju trake

Y-MOVE-D LOW kada brzina trake postaje
veca od 120% nominalne brzi-
ne pri reprodukovanju.

Y-CLK brojac (sat)

Y-ICLK inverzno brojanje

Y-FORW LOW u smeru napred

Y-REVRS LOW u povratnom smeru

Y-TRSP LOW kada naide providni deo

trake (transparent).

NAPOMENA: LOW = nizak nivo signala
. HIGH = visok nivo signala
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KRETANJE SIGNALA

Dolazni signali QP-DIR 1 i QP-DIR 2 regeneri-

$u se u kolu za formiranje oblika impulsa
(PULSE SHAPER) i prolaze kroz detektor us-
merenosti trake (TAPE DIRECTION DETEC-
TOR). Kada se traka krece napred, signal YBI-
-FORW (na izlazu) postaje YBI-FORW =
= HIGH. Informacija o smeru trake (Y-FORW,
Y-REVRS) dolazi na broja¢ preko dodatnog ste-
pena (COMPL DIRECT LINE DRIVER). Signal
QP-DIR 2 je takode namenjen pripremi brojac-
kih impulsa i odredivanju kretanja trake.

Pri vecoj brzini trake delitelj impulsa (STEP-
PING DIVIDER RATIO) prigusuje svaki dola-
zeéi brojacki impuls. Broja¢ (4 BIT UP/DOWN
COUNTER) propusta impulse tako da brojac za
merenje vremena (tape timer) prima dva impulsa

u sekundi po duZini trake. Zavisno od modela
magnetofona, izlaz sa brojaca prikljucuje se pre-
ko selektora (TYPE-SELECTION).

Brojacki impuls Y-CLK dolazi na brojac za me-
renje vremena (ELECTRONIC COUNTER) pre-
ko pobudnog stepena (COMPL CLOCK LINE
DRIVER).

Na izlazu detektora kretanja trake, signal YBI-
-MOV 1 postaje YBI-MOV 1 = HIGH, kada se
traka kreée. Svetleca dioda B4 na plo€ici PRO-
CENA STANJA KRETANJA (MOVE STATUS
EVALUATION) tada svetli. Monitor brzine tra-
ke (PLAY SPEED DETECTOR, 120%) generise
signal YBI-MOVD = HIGH ako traka prevazi-
de 120% nominalne brzine pri reprodukciji ili
snimanju (u smeru napred). U ovom slucaju, di-
oda B3 svetli (kao na primer u reZimu brzog pre-
motavanja).
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PRIJEMNIK KOMANDI 1.081.393.
GR30EL 3

Ovo kolo prima unutra$nje i spoljne komande,
vrii kodovanije po prioritetu i propusta informa-
ciju dekoderu komandi (COMMAND DECO-
DER).

Sledeéi signali javljaju se na ulazima (visokog
nivoa) §tampane ploCice.

S-REC LOW pri komandi snimanje

S-REPR  LOW pri komandi reprodukcija

S-FORW LOW pri komandi brzo premota-
vanje napred

S-REW LOW pri komandi brzo premotava-
nje nazad

S-STOP  LOW pri komandi STOP

S-CUT LOW pri komandi EDIT

RECSTINH - zabrana snimanja. Komanda

SNIMANIJE ne moZe biti prim-
ljena.

TT 1-ACT LOW ako je aktiviran levi zatezac.

TT2-ACT LOW zko je aktiviran desni zatezac.

Y-STOP LOW ako je opti¢ki senzor kraja
trake zaustavio magnetofon.

YBI-MOVD HIGH ako traka prevazide 120%
nominalne brzine.

YBI-FAD HIGH pri daljinskom (FADER)
startu.

Stanje signala na izlazima moZe se videti na Se-
mi.

KRETAN]JE SIGNALA:

Svi signali sa ulaza visokih nivoa, svode se na
TTL nivoe u atenuatoru. Zabrana snimanja mo-
7e se podesiti promenom poloZaja kratkospajaca
S1 (REC START).

Kodovanje komandi u tri bita (YBI-FF1, - FF2 i
- FF3) i izbor prioriteta prikazani su tabelom na
Semi.

Signal YBI-FFO postaje LOW pri prelazu od br-

zog premotavanja na reprodukovanje, snimanje
ili daljinski (FADER) start.
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DEKODER KOMANDI 1.080.389. GR 30 EL 4

Dekoder komandi dekoduje informaciju dobije-
nu iz prijemnika komandi. Signali idu preko po-
budnih stepena na sijalice unutrasnjih i spoljnih
dirki, magnete i upravljacko kolo motora za pre-
motavanje.

Signali na ulazima obeleZavaju se:

YBI-FFO LOW pri prelazu sa brzog premo-
tavanja na reprodukciju, snimanje
ili daljinski start.

YBI-FF1

YBI-FF2 kodovanije signala prema Semi (LO-
GIC TABLE)

YBI-FF3

CTRL-REC gasenje ili blokiranje snimacke fun-
kcije kada naponi napajanja (+24,0
V;+ 5,0 V) postoje, odnosno ne po-
stoje, respektivno.

YBI-mov 1 HIGH kada se traka krece

S_cutaut komanda iz EDIT prekidaca za
kontrolu zategnutosti trake (funkci-
ja EDIT).

FAD-1 signali daljinskog starta (FADER)

FAD-2

SIGNALI NA IZLAZU:

B-REC sijalica dirke za snimanje
B-REPR sijalica dirke za reprodukovanje
B-FORW sijalica dirke za brzo premotavanje
napred.
LOW za kontrolu zategnutosti tra-
ke pri brzom premotavanju napred.
B-REW sijalica dirke za brzo premotavanje
nazad.
LOW za kontrolu zategnutosti tra-
ke pri brzom premotavanju nazad.
B-STOP sijalica dirke STOP
B-FAD sijalica dirke FADER start (daljin-

ski)

B-CUT sijalica dirke EDIT

K-BLIFT LOW kada magneti za ko€enje pri-
vuku (aktivirane kocnice).

K-PRESS LOW kada privute magnet pritiska-
juéeg mehanizma °

K-CUT LOW kada privu¢e magnet za pri-
bliZavanje trake (EDIT).

K-TT LOW kada privuku magneti za za-

tezanje trake

K-BRAKE LOW kada je ukljuen ,,Kontaktor”
za kodenje (prikljuCuje motore za
premotavanje sa naizmeni¢nog na
jednosmerni napon tokom koce-
nja).

YBI-CAUT komanda za regulisanje zategnutos-

ti trake tokom ru¢nog upravljanja u

rezimu EDIT.

HIGH pri daljinskom startu.

LOW pri snimanju.

YBI-FAD
Y-REC

KRETANJE SIGNALA:

Dekoderi 1 i 2 dekoduju dolazecu informaciju i
prenose komande do izlaza preko linijskih po-
budnih stepena 1 i 2. Signali daljinskog (FA-
DER) starta FAD-1 i FAD-2 dolaze na izlaz pre-
ko foto spreznika (prijemnik FADER komande).
Svetleéa dioda B3 ne svetli pri daljinskom FA-
DER startu. SIGNAL S-CUTAUT dolazi takode
uz pomo¢ fotospreZnika (CUTAUT RECEIVER)
na DECODER 2. Dioda B2 ne svetli kada je
ukljuen regulator EDIT. Signal YBI-CUT do-
lazi do linijskog pobudnog stepena posle inver-
zije u invertoru.

Dioda B1 svetli kao odgovor na elektronski re-
gulisano ko&enje. Stanje kretanja trake (YBI-
-MOV 1) procenjuje se takode pomocu HIS-
TORY ELEMENTA 2.
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UPRAVLJANJE MOTOROM ZA
PREMOTAVANJE 1.080.383. GR 30 EL 6

SnaZni naizmeni¢ni motori, velikog obrtnog mo-
menta, koriste se za premotavanje trake. Oba
motora upravljaju se elektronski. Upravljacki
signali prenose se potpuno odvojeno (bez kon-
takta).

Na putu trake nalaze se dva senzora zategnutosti
trake (zatezaGi); levi senzor za levi nosa kotura
(LEVI MOTOR M1) i desni za desni nosa¢ ko-
tura (DESNI MOTOR M2). Ovo omogucuje
odrzavanje potrebne zategnutosti trake ispred i
iza vutnog valjka i pod najteZim uslovima pre-
motavanja.

Okretanje zatezaca prenosi se na precizne po-
tenciometre (R-TT 1 i R-TT2); naponi propor-
cionalni zategnutosti trake (trenutna vrednost)
dovode se na ulaze diferencijalnih pojatavaca

(Q2iQ4).

Naponi za upravljanje brzim premotavanjem na-
pred i nazad (B-FORW i B-REW) ili za ru¢no
upravljanje u reZimu EDIT (CUTAUT, ukljucen
regulator EDIT) dovode se na referentne ulaze
diferencijalnih pojacavaca. Ovo znaci da je elek-
tronsko upravljanje zategnutoS$¢u trake nepre-
kidno prisutno za vreme premotavanja napred ili
nazad. Zategnutost trake u raznim reZimima ra-
da podesava se trimer potenciometrima.

Dodatni upravljagki signali za ubrzavanje pri
startovanju (Y-ACCEL) ili za zaustavljanje
(K-BLIFT = HIGH) deluju na referentne ulaze
diferencijalnih pojacavaca.

Ulaz diferencijalnog pojacavaca Q4 sadrZi preki-
dagki stepen (Q 1) koji, u (odabranom) WASTE-
-BASKET reZimu, zaustavlja desni motor za pre-
motavanje ukoliko desna vodica miruje (YBI-
-MOVE = LOW).

Tranzistori za pojatanje snage rade kao stalno
promenljiva opterecenja u spojevima (mostovi-
ma) D 13 i D 14. Oni su sme$teni na posebnoj
plo¢i za tranzistore snage; pobuduju ih pobudni
stepeni Q 141 Q 15.
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KONTAKTOR 1.081.381 GR 30 EL 7

Ova Stampana plo¢ica sadrZi kontaktno rele
(K-BRAKE) za priklju¢ivanje motora za premo-
tavanje sa naizmeni¢nog na jednosmerni napon
(kocenje) i za uklju€ivanje pojatavaca za kodce-
nje (koCenje jednosmernim naponom).

Pojacaval za kolenje sadrzi dva diferencijaina
stepena (Q1, Q2/ Q3, Q4), izlazni stepen sa tran-
zistorima za pobudu i pojacanje snage (Q5/Q8
do Q 11) i logi€¢ko kolo (Q6, Q7) (smer trake).

Signal iz desnog senzora zategnutosti trake (za-
tezaca) R-TT 2 upravlja diferencijalnim ulazom
Q 11ireguliSe normalan tok kodenja; radna tacka
podesena potenciometrom R 9 deluje na refe-
rentni ulaz Q 2. Cim se traka premota, zatezad
se vrata (R-TT 2) u nulti poloZaj (minimalno
kocenje). U tom momentu, diferencijalni stepeni

Q3 i Q4 preuzimaju kontrolu. Signal kraja trake
(YBI-END) postaje LOW i napon na bazi Q 4
pada; napon kocenja dostiZe svoju maksimalnu
vrednost i na pun kotur deluje maksimalna sila
kocenija.

Kada se radi sa providnom trakom, da bi se spre-
¢ilo potpuno kocenje pre nego §to traka istekne,
postoji moguénost za pokretanje zatezac¢a delo-
vanjem na bazu Q4. Da bi se postiglo maksimal-
no kocenje, zateza¢ mora biti u nultom poloZaju
(R-TT2 = + 2,6 V) istovremeno kada signal
YBI-END postane YBI-END = LOW. Pri kode-
nju, jednosmerni napon kocenja deluje na oba
motora za premotavanje (CONTACTOR K -
BRAKE). Signal Y-REVRS, preko tranzistora
Q6 i Q7, odlucuje koji tranzistor (za ko&enje)
(Q9 ili Q11) ¢e primiti upravljacku struju koce-
nja (sa desne strane). Struju kocenja odreduje
desni senzor (zateza¢). Motor na lev01 strani pri-
ma svu struju kocenja.
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3. POJACAVACKI DEO MAGNETOFONA

31.Uvod
3.1.1. NEOPHODNA OBJASNJENJA

U test izve$taju navodi se za koje tipove trake i
koje linijske nivoe je magnetofon podesen. Po-
daci o nivoima odnose se na CCIR i NAB test
trake.

Vazno je uoditi razlike izmedu ova dva standar- *

da. Poredenje odgovarajucih nivoa pokazuje sle-
decde vazne razlike: :

NAB referentni nivo (radni) odgovara nuli na
VU instrumentu. Ovaj nivo je 6 dB ispod vrSnog
nivoa snimanja.

Magnetisanje:
Radni nivo 185 nWb/m
Vr$ni nivo snimanja 370 nWb/m

CCIR referentni nivo (radni) je vrini nivo sni-
manja.

Magnetisanje:

Radni nivo

(pun trag, dva traga) 320 nWb/m
Stereo, Sirina

traga 2,75 mm 510 nWb/m

Da bi se olak3alo ispitivanje i podeSavanje razli-
¢itih delova pojadavada njihovi glavni delovi su
objasnjeni u daljem tekstu. U pojacavackom de-
lu nalaze se slede¢i moduli:

pojacavac za reprodukovanje (REPROD AMP)
modulacioni monitor (nije obavezan)
mono/stereo preklopnik (M-S SWITCH)
pojatavac za snimanje (RECORD AMP)
oscilator

pojacavad pilotskog tona (nije obavezan)
rezervni moduli

stabilizator

Linijski ulazi i izlazi su izvedeni na zadnjem delu
magnetofona.

- Pojacavadi za snimanje i reprodukovanje ugra-
deni su na posebne module za svaki kanal. Izvodi
za podesavanje snimanja i reprodukovanja na-
laze se na odgovaraju¢im modulima RECORD
AMP i REPRODUCE AMP (Sl. 3.1.-1.)

- Izvodi za pode$avanje za vecu brzinu trake na-
laze se na gornjem delu modula, a za manju brzi-
nu na donjem delu.

— Moduli su uévriéeni na svom mestu. Da bi se
oslobodili, treba rukom odvrnuti dva zavrtnja za
90° suprotno kretanju kazaljke na satu.

Posle toga modul moZe biti izvucen iz leZiSta.

UPOZOREN]JE:

ISKLJUCITI MAGNETOFON PRE MENJANJA
MODULA.

PRE ISPITIVANJA ILI PODESAVANJA PO-
JACAVACA PAZLJIVO OCISTITI I RAZMA-
GNETISATI GLAVE I VODICE.
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§1.3.1.-1. Izvodi za podesavanje i
prikljuéci za merenje

3.1.2. IZVODI ZA PODESAVANJA

KANAL 1

POJACAVAC ZA REPRODUKOVANJE ,

(REPROD AMP)

1 Nivo (15 IPS)
LEVEL/FAST

(CHI)

2 visoke frekvencije
TREBLE/FAST
3 niske frekvencije

BASS/FAST

4 preslusavanje

CROSSTALK
5 nivo (7,5 IPS)

LEVEL/SLOW

visoke frekvencije
TREBLE/SLOW
niske frekvencije
BASS/SLOW

POJACAVAC ZA SNIMANJE
(RECORD AMP)

8 nivo (15 IPS)
LEVEL/FAST

9 visoke frekvencije
TREBLE/FAST

10 predmagnetisanje
BIAS/FAST

11 priklju¢ak za merenje struje snimanja
RECORD CURR

12 nivo (7,5 IPS)
LEVEL/SLOW

13 visoke frekvencije
TREBLE/SLOW

14 predmagnetisanje
BIAS/SLOW
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MONO/STEREO PREKLOPNIK
(M-S SWITCH)

38 nivo reprodukovanja
REPROD

39 nivo snimanja
RECORD

KANAL 2 (CH II)
POJACAVAC ZA REPRODUKOVANJE
(REPROD AMP)

21 nivo (15 IPS)
LEVEL/FAST

22 visoke frekvencije
TREBLE/FAST

23 niske frekvencije
BASS/FAST

24 presluSavanje
CROSSTALK

25 nivo (7,5 IPS)
LEVEL SLOW

26 visoke frekvencije
TREBLE/SLOW

27 niske frekvencije
BASS/SLOW

POJACAVAC ZA SNIMANJE
(RECORD AMP)

28 nivo (15 IPS)
LEVEL/FAST

29 visoke frekvencije
TREBLE/FAST

30 predmagnetisanje
BIAS/FAST

31 priklju¢ak za merenje struje snimanja
RECORD CURR

32 nivo (7,5 IPS)
LEVEL/SLOW

33 visoke frekvencije
TREBLE/SLOW

34 predmagnetisanje
BIAS/SLOW

OSCILATOR

40 priklju¢ak za merenje struje brisanja
ERASE CURR

3.1.3. INSTRUMENTI ZA MERENJE
1 PODESAVANJE

Generator audio frekvencija (izobli¢enje= 0,5%)

Milivoltmetar (opseg frekvenciie do 20 kHz ako

* je moguce). Test trake za CCIR (DIN) standard.

Dvokanalni osciloskop (nije potreban za mono
magnetofone)

Digitalni broja¢ frekvencije

Talasni analizator (wave analyser) za podeSava-
nje preslu$avanja.

Kalem za demagnetisanje glava 1.337.945 (ili
ekvivalentan).

ProduZni kabl sa vi§epolnim priklju¢kom za po-
jatavatke module 1.080.940.

3.2. Pode3avanje za rad u stereo tehnici

Za vreme niZe opisanih podesavanja preklopnik
MONO/STEREO mora biti u poloZaju ,,STE-
REQO”.

3.2.1. PODESAVANJE REPRODUKCIJE

Pazljivo oistiti glave i vodice i razmagnetisati
ih (kalem za demagnetizaciju 1.337.945).

3.2.1.1. Pode$avanje nivoa pojacavaca za
reprodukovanje (15 IPS)

Ukljuéiti magnetofon; brzina 15 IPS

Namestiti test traku za 15 IPS

Prikljuéiti milivoltmetar na linijski izlaz 16

kanala 1 (CHI). (opteretiti izlaz linijskom

impedancom-200 ohm).

4. Ukljugiti reprodukciju test trake na delu ,re-
ferentni nivo 1000 Hz.

5. Podesiti LEVEL/FAST 1, na modulu REP-
ROD AMP (CHI) na potrebnu vrednost li-
nijskog nivoa (SI. 3.1.-1.).

6. Kod dvokanalnih magnetofona:

bl

Podesiti nivo kanala 2 (CH II) kao §to je opisano
za kanal 1.

Odgovarajudi prikljucci i izvodi za podesavanje:
linijski izlaz 36
nivo (15 IPS), LEVEL/FAST, 21.
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3.2.1.2. Pode$avanje nivoa pojacavaca za
reprodukovanje (7,5 IPS)

Ukljuéiti magnetofon; brzina 7,5 IPS.

Namestiti test traku za 7,5 IPS.

Prikljuciti milivoltmetar na linijski izlaz ka-

nala 1,16 (CHI). (Opteretiti izlaz linijskom

impedancom - 200 OHM). .

4. Reprodukovati test traku na delu ,referentni
nivo 1000 Hz”.

5. Podesiti LEVEL/SLOV 5, na modulu REP-
ROD AMP (CH I), na potrebnu vrednost
nivoa.

6. Za dvokanalne magnetofone:

Podesiti nivo kanala 2 (CH II) kao §to je opi-

sano za kanal 1.

Odgovarajudi prikljuéci i tatke za podeSavanje:

LN =

linijski izlaz 36
nivo (7,5 IPS), LEVEL/SLOW 25.

3.2.1.3. PodeSavanje azimuta glave za

reprodukovanje

NAPOMENA: Ako nije dobro pode$ena vodica
koja se nalazi izmedu glave za snimanje i glave za
reprodukovanje, to moZe povecati faznu gresku
koja je razli¢ita pri razli¢itim brzinama trake. Da
bi se izbeglo pogre$no podesavanje azimuta, tre-
ba drZati to¢ak vodice i podesiti azimut prema
uputstvu (pri tom to¢ak vodice mora biti nepo-
kretan). Fazna gre§ka ne sme biti veca ni kada se
toCak vodice okrece. Pode3avanje se vrii kroz
otvor 18 na bloku sa glavama (SI. 3.2.-1.).

Fazno pode$avanje moZe se izvrsiti ili sa dvoka-
nalnim osciloskopom (opisano u odeljku A) ili
faznom metodom (odeljak B). Metodu treba oda-
brati u zavisnosti od aparature kojom se raspo-
laZe.

O
@0 o€

O
O
@)
©)

© o

81.3.2.-1. Podesavanje azimuta glave
za reprodukovanje

A METODA PODESAVANJA SA
DVOMLAZNIM OSCILOSKOPOM

Ukljuciti magnetofon; brzina 15 IPS.
Prikljuciti dvomlazni osciloskop na linijske
izlaze kanala 1 i 2,16 i 36 (CH I i CH II).

N =

3. Ukljutiti reprodukovanje test trake (15 IPS)
na delu ,podeSavanje azimuta 10 kHz”.

4. Predhodno podesiti oba izlazna nivoa na istu
amplitudu (TREBLE/FAST 2,i 22 na modu-
lima REPROD AMP).

5. Podesiti azimut glave za reprodukovanje za-
vrtnjem 18 (Sl. 3.2.-1.) tako da fazna razlika
izmedu kanala bude minimalna.
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Sl 3.2.-2.

FAZNA METODA

. Ukljugiti magnetofon; brzina 15 IPS.

. Reprodukovati test traku (15 IPS) na delu
»podesavanje azimuta 10 kHz".

. Prikljuéiti milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1,16 zatim na lin.izlaz kanala 2,36. Po-
tenciometrima za podeSavanje visokih frek-
vencija TREBLE/FAST 2/22 (na modulima
REPROD AMP), podesiti nivoe tako da budu
jednaki.

. Prikljuéiti milivoltmetar na dva linijska izla-
za kanala 1,16 i kanala 2,36 (CH Ii CH II)
tako da su u suprotnoj fazi (Sl. 3.2.-2.).
. Podesiti glavu za reprodukovanje zavrtnjem
za podeSavanje azimuta 18 tako da se dobije
minimalno skretanje instrumenta. Zapisati o-
vu razliku nivoa Pd (dB).

. Prikljugiti milivoltmetar na dva linijska iz-
laza kanala 1,16 i kanala 2,36 (CH Ii CH II)
tako da su u fazi (Sl. 3.2.-3.).

. Zapisati vrednost ukupnog nikvoa Ps.

. Na osnovu razlike nivoa Ps-Pd odreduje se
fazna razlika (ugao greSke) sa krive na
Sl. 3.2.-4.

40dB
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S1.3.2.-4. Odredivanje fazne razlike
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3.2.1.4. Pode$avanje frekvencijske karakte-
ristike reprodukovanja (15 IPS)

Ukljuditi magnetofon; brzina 15 IPS.

Namestiti test traku za 15 IPS.

Prikljuditi milivoltmetar-na linijski izlaz ka-

nala 1, 16 (CHI).

4. Reprodukovati test traku na delu ,,radni nivo”
i proveriti linijski nivo.

5. Reprodukovati test traku na delu ,frekvencij-
ska karakteristika”.

6. Podesiti visoke frekvencije TREBLE/FAST,
2 na modulu REPROD AMP (CH I), pri frek-
venciji 10 kHz.

7. Podesiti niske frekvencije (do 100 Hz) BASS/
/FAST, 3 na modulu REPROD AMP (CH I).

8. Za dvokanalne magnetofone (stereo):

podesiti frekvencijsku karakteristiku kanala

2 (CH II) kao $to je opisano za kanal 1.

A=

Odgovarajudi prikljudci i tatke za podeSava-
nje su: linijski izlaz 36

visoke frekvencije, TREBLE/FAST 22

niske frekvencije, BASS/FAST 23.

3.2.1.5. Podesavanje frekvencijske karakteris-
tike reprodukcije (7,5 IPS)

Ukljuciti magnetofon; brzina 7,5 IPS.

Namestiti test traku 7,5 IPS.

Prikljuciti milivoltmetar na linijski izlaz ka-

nala 1, 16 (CH I).

4. Reprodukovati test traku na delu ,radni ni-
vo” i proveriti linijski nivo.

5. Reprodukovati test traku na delu ,frekven-
cijska karakteristika”.

6. Podesiti visoke frekvencije TREBLE/SLOW,

6, na modulu REPROD AMP (CH I), pri frek-

venciji 10 kHz.

7. Podesiti niske frekvencije (do 100 Hz) BASS/
/SLOW 7 na modulu REPROD AMP (CH I).
8. Za dvokanalne magnetofone:
Podesiti frekvencijsku karakteristiku kanala
2 (CH 1II) kao $to je opisano za kanal 1.

oL 19 =

Odgovarajudi prikljudci i tacke za podeSavanje
su:

linijski izlaz, 36

visoke frekvencije, TREBLE/SLOW, 26

niske frekvencije, BASS/SLOW, 27.

3.2.2. PODESAVANJE SNIMANJA

NAPOMENA: svuda gde se zahteva upotreba

NESNIMLJENE (BLANK) trake moZe se upo-

trebiti i predhodno snimljena traka jer se taj sni-

mak briSe u toku snimanja.

3.2.2.1. Provera frekvencije oscilatora

1. Ukljuciti magnetofon; brzina 15 IPS ili 7,5
IPS.

2. Prikljutiti digitalni brojag frekvencije na pri-
klju¢ak 40 ERASE CURR (struja brisanja).

3. Namestiti nesnimljenu traku i uklju&iti sni-
manje.

4. Izmeriti frekvenciju oscilatora. Merena vred-
nost treba da iznosi 150 kHz + 3 kHz. Ako je
frekvencija izvan granica tolerancije, potre-
bno je podesiti oscilator.

5. Iskljuciti magnetofon. Izvuéi modul oscilato-
ra. Na njegovo mesto prikljuéiti produZni ka-
bl sa viSepolnim prikljutkom (1.080.740) u
koji je predhodno utisnut modul oscilatora.

6. Ukljuciti magnetofon i po€eti snimanje (brzi-

na 15 IPS ili 7,5 IPS).

Podesiti kalem oscilatora, 37 na 150 kHz.

Iskljuciti magnetofon. Izvuéi produzni kabl i

vratiti modul oscilatora na svoje mesto.

9. Ukljuciti magnetofon i po&eti snimanje (brzi-
na 15 IPS ili 7,5 IPS).

10. Merenjem proveriti frekvenciju oscilatora.
Ako je frekvencija izvan granica tolerancije,
ponoviti podeSavanja pod tackama 5, 6 1 7.

% N
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Raspored elemenata na modulu oscilatora

3.2.2.2. PodeSavanje nivoa pojacavaca za

snimanje (15 IPS)

. Ukljuéiti magnetofon; brzina 15 IPS.

. Prikljuéiti milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1, 16, (CH I).

. Prikljuéiti generator audiofrekvencija na li-
nijski ulaz kanala 1, 15 (CH I).

Frekvencija: 1 kHz

Nivo: linijski nivo

. Namestiti nesnimljenu traku i ukljuciti sni-
manje.

. Podesiti nivo (15 IPS) LEVEL/FAST 8 na
modelu RECORD AMP (CH I) na vrednost
linijskog nivoa.

. Za stereo magnetofone:
podesiti nivo kanala 2 (CH II) kao $to je opi-
sano za kanal 1.

Odgovarajudi prikljucci i tacke za podesava-
nje su:

linijski izlaz 36

linijski ulaz 35

Nivo (15 IPS), LEVEL/FAST 28.

3.2.2.3. Podesavanje nivoa pojacavaca za sni-

manje (7,5 IPS)

1. Ukljugiti magnetofon; brzina 7,5 IPS.

2. Prikljuditi milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1, 16 (CH I).

3. Prikljuditi generator audiofrekvencija na li-
nijski ulaz kanala 1, 15 (CH I).

Frekvencija: 1 kHz
Nivo: linijski nivo

4. Namestiti nesnimljenu traku i ukljuciti sni-
manje.

5. Podesiti nivo (7,5 IPS) LEVEL/SLOW 12 na
modelu RECORD AMP (CH I), na vrednost
linijskog nivoa.

6. Za stereo magnetofone:

Podesiti nivo kanala 2 (CH II) kao $to je opi-
sano za kanal 1.

Odgovarajuci prikljucci i tatke za podeSava-
nje su:

Linijski izlaz 36

Linijski ulaz 35

Nivo (7,5 IPS), LEVEL/SLOW 32.

3.2.2.4. Podesavanje azimuta glave za
snimanje

Fazno pode3avanje moZe se izvrsiti ili sa dvo-
mlaznim osciloskopom (opisano u odeljku A) ili
faznom metodom (odeljak B). Metodu treba oda-
brati u zavisnosti od instrumenata kojima se ras-
polaze.
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A METODA ZA PODESAVANJE SA
DVOMLAZNIM OSCILOSKOPOM

1. Ukljuciti magnetofon; brzina 15 IPS.-

2. Prikljuciti generator paralelno na linijske
ulaze kanala 1,15 i kanala 2,35 (CH 1i CH II).
Nivo: 20 dB niZi od referentnog nivoa
(CCIR)

Frekvencija: 1 do 10 kHz.

3. Prikljuciti dvomlazni osciloskop na linijske
izlaze kanala 1,16 i kanala 2,36 (CH I1i CH II).

4. Namestiti nesnimljenu traku i ukljuéiti sni-

manje.

"8l

o] |

§1.3.2.-5. Podesavanje azimuta glave
za snimanje

5. Podesiti oba izlazna nivoa na isty amplitudu;
TREBLE/FAST 9 i 29 na modulima RE.
CORD AMP.

6. Podesiti azimut glave za snimanje zavrtnjem
17 (S.l. 3.2.-5.) tako da ugao fazne razlike bu-
Qe'mlfnirl?alan, pocevsi od 1 kHz i poveéava-
juci frekvenciju - kor -
IR j ak po korak - do

NAPOMENA: podesavanje vrsiti §to sporije, jer

postoji kasnjenje u ocitavanju vrednosti sa in-

strumenta.

B FAZNA METODA

1. Ukljuéiti magnetofon; brzina 15 IPS.

2. Prikljuéiti generator audiofrekvencija na li-
nijske ulaze kanala 1,15 i kanala 2,35 (CH I i
CH 1I).

Nivo: 20 dB niZi od referentnog nivoa
(CCIR)
Frekvencija: 10 kHz

3. Namestiti nesnimljenu traku i ukljugiti sni-

manje.

6 6 4. Sledeca merenja i pode$avanja izvr§iti kao u

odeljku 3.2.1.3, deo B.

Odgovarajuéi prikljudci i tatke za podesa-
vanje su:

Linijski izlazi 11 2, 16 i 36. .

Visoke frekvencije (15 IPS) TREBLE/FAST

9129, '
Zavrtanj za podeSavanje azimuta 17.

3.2.2.5. Predmagnetisanje

Predmagnetisanje treba podesiti traienj.t?m kom-
promisa izmedu izobli¢enja, frekvencij ske ka-
rakteristike, modulacionog uma i nivoa mod1.1-
lacije. Osim toga podesavanje predmagnetisa'n]a
zavisi ne samo od vrste trake ve¢ umnogonie i od
veli¢ine procepa glave za snimanje.

Da bi se podesilo predmagnetisan_je, tret_>a pove-
¢ati struju visoke frekvencije (pri tom je audio

® O

Ol O
O 110
oLl |IO
Ol 0

signal konstantan) iznad maksimalnog izlaznog
mivoa trake sa kojom se radi, tako da izlazni na-

P on (audio signal) opadne za vrednost A E.

Za trake koje se obi¢no koriste u studijima za
snimanje, ovaj pad iznosi 3 do 4 dB pri brzini 15
IPS,i5 do 6 dB pri 7,5 IPS. Predmagnetisanje se
podeSava na modulacionoj frekvenciji 10 kHz.
Da bi se izbeglo zasicenje i nepravilno merenje,
ulazni nivo treba smanjiti na vrednost 20 dB
ispod radnog nivoa.

PODESAVANJE PREDMAGNETISANJA
(15 IPS)

1. Ukljuciti magnetofon; brzina 15 IPS.
2. Prikljuciti milikvoltmetar na linijski izlaz ka-
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nala 1,16 (CH I).
3. Prikljuciti generator audiofrekvencija na li-
nijski ulaz kanala 1,15 (CH I).
Frekvencija: 10 kHz '
Nivo: 20 dB ispod radnog nivoa.
4. Staviti nesnimljenu traku i ukljuditi snimanje.
5. Podesiti nivo (15 IPS) LEVEL/FAST 8 na
modelu RECORD AMP (CH I), tako da mili-
voltmetar pokaZe 20 dB ispod radnog nivoa.
6. Okrenuti potenciometar BIAS/FAST 10 na
modulu RECORD AMP (CH I) u smeru ka-
zaljke na satu, od levog krajnjeg poloZaja do
poloZaja u kome je najveCe skretanje vol-
tmetra (maksimalna osetljivost trake). Nasta-
viti okretanje BIAS/FAST 10 u istom smeru
sve dok skala milivoltmetra ne opadne za 3
do 4 dB.

7. Ukljuéiti generator audiofrekvencija na 1
kHz i proveriti podeSenost nivoa.

8. Za stereo magnetofone:
Podesiti predmagnetisanje kanala 2 (CH II)
kao $to je objasnjeno za kanal 1.
Odgovarajuci prikljuéci i tacke za podeSava-
nje su:
Linijski izlaz 36
Linijski ulaz 35
Nivo (15 IPS), LEVEL/FAST 28
Predmagnetisanje (15 IPS), BIAS/FAST 30.

PODESAVANJE PREDMAGNETISANJA
(7,5 IPS)

1. Ukljuéiti magnetofon; brzina 7,5 IPS.
2. Prikljué&iti milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1,16 (CH I).

3. Prikljuditi generator audiofrekvencija na li-

nijski ulaz kanala 1,15 (CH I).
Frekvencija: 10 kHz.
Nivo: 20 dB niZi od radnog nivoa.

4. Namestiti nesnimanu traku i ukljuciti sni-
manje.

5. Podesiti nivo (7,5 IPS) LEVEL/SLOW 12 na
modulu RECORD AMP (CH I), tako da mi-
livoltmetar pokaZe 20 dB ispod radnog nivoa.

6. Okrenuti BIAS/SLOW 14 na modulu RE-
CORD AMP (CH I) u smeru kazaljke na satu,
od levog krajnjeg poloZaja do poloZaja u ko-
me je najvee skretanje voltmetra (maksi-
malna osetljivost trake). Nastaviti okretanje
u istom smeru dok vrednost na voltmetru ne
opadne za 5 do 6 dB.

7. Ukljugiti generator na 1 kHz i proveriti po-
deSenost nivoa.

8. Za stereo magnetofone:
Podesiti predmagnetisanje kanala 2 (CH II) kao
$to je opisano za kanal 1.

Odgovarajuci prikljudci i tatke za podeSavanje
su:

Linijski izlaz 36

Linijski ulaz 35

Nivo (7,5 IPS), LEVEL/SLOW 32
Predmagnetisanje, BIAS/SLOW 34

O ©)
O O
O @)

o o

Podesavanje frekvencijske
karakteristike snimanja (15 IPS)

3.2.2.6.

1. Ukljuditi magnetofon; brzina 15 IPS.

2. Prikljuéiti milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1,16 (CH I).

3. Prikljuciti oscilator na linijski ulaz kanala 1,
15 (CH I).

Nivo: 20 dB ispod radnog nivoa.
Frekvencija : 15 kHz.

4. Namestiti nesnimljenu traku i ukljuditi sni-
manje.

5. Podesiti visoke frekvencije (15 IPS), TREBLE
/FAST 9 na modulu RECORD AMP (CH I)
(SL. 3.2.-6.)

6. Prebaciti oscilator na opseg niskih frekvenci-
ja (30-100 Hz).
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7. Podesiti niske frekvencije (15 IPS), BASS/

/FAST, 3 na modulu REPROD AMP (CH I).
Podesiti da izlazni nivo bude linearan.

8. Za stereo magnetofone:

Podesiti frekvencijsku karakteristiku kanala
2 (CH II) kao Sto je opisano za kanal 1.
Odgovarajuci prikljucci i tacke za podesava-
nje su:

Linijski izlaz 36

Linijski ulaz 35

Visoke frekvencije (15 IPS), TRABLE/FAST

29
Niske frekvencije (15 IPS), BASS/FAST 23.

3.2.2.7. Podesavanje frekvencijske

karakteristike snimanja (7,5 IPS)

. Ukljuéiti magnetofon; brzina 7,5 IPS.
. Prikljuditi milivoltmetar na linijski izlaz ka-

nala 1,16 (CH I).

. Prikljuditi oscilator na linijski ulaz kanala 1

15 (CHD.

Nivo: 20 dB ispod radnog nivoa.
Frekvencija: 12 kHz.

. Namestiti nesnimljenu traku i ukljuciti sni-

marnje.

. Podesiti visoke frekvencije (7,5 IPS), TRE-

BLE/SLOW 13 na modulu RECORD AMP
(CHT) (Sl 3.2.-6.).

. Prebaciti oscilator na opseg niskih frekvenci-

ja (30-100 Hz).

. Podesiti niske frekvencije, BASS/SLOW 7

na modulu REPROD AMP (CH I). Podesiti

- da izlazni nivo bude linearan.
. Za stereo magnetofone:

Podesiti frekvencijsku karakteristiku kanala
2 (CH II) kao §to je opisano za kanal 1.
Odgovarajuci prikljudci i take za podegava-
nje su:

Linijski izlaz 36

Linijski ulaz 35

Visoke: frekvencije (7,5 IPS), TREBLE/
/SLOW 33

Niske frekvencije (7,5 IPS), BASS/SLOW 27
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3.2.2.8. Provera frekvencijske karakteristike
(15 IPS)

1. Ukljuditi magnetofon; brzina 15 IPS.

2. Prikljuéiti milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1 16 (CH I).

3. Namestiti nesnimljenu traku.

4. Prikljuditi generator audiofrekvencija na li-
nijski ulaz kanala 1 15 (CH I).

Nivo: 20 dB ispod radnog nivoa.

5. Ukljuciti snimanje.

6. Propustiti generator kroz Citav audio opseg
(30 - 18000 Hz) i uofiti pozitivna i negativna
odstupanja.

7. Za stereo magnetofone:

Proveriti frekvencijsku karakteristiku kana-
la 2 (CH II) kao $to je opisano za kanal 1.
Odgovarajudi prikljucci su:
Linijski izlaz 36
Linijski ulaz 35
3.2.2.9. Provera frekvencijske karakteristike
(7,5 IPS)

1. Ukljuéiti magnetofon; brzina 7,5 IPS.

2. Prikljugiti milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1 16 (CH I).

3. Namestiti nesnimanu traku.

§1.3.2.-6. Izvodi za podesavanje

Prikljugiti generator audiofrekvencija na li-
nijski ulaz kanala 1, 15 (CH I).

Nivo: 20 dB ispod radnog nivoa.

Ukljuciti snimanje.

Propustiti generator kroz audio opseg (30 -
15000 Hz) i uoditi pozitivna i negativna od-
stupanja.

. Za setero magnetofone:

Proveriti frekvencijsku karakteristiku kanala
2 (CH II) kao $to je opisano za kanal 1.
Odgovarajuéi prikljucci su:

Linijski izlaz 36

Linijski ulaz 35

NAPOMENA: Ako frekvencijska karakteristika
odstupa od garantovanih vrednosti, proveriti
sledece:

da li su glave &iste i demagnetisane?

da li je pravilno podeSen azimut glave za
snimanje?

da li je nivo snimanja isuviSe visok za odre-
denu vrstu trake koja se koristi; da li je traka
zasiéena pri visokim frekvencijama?

da li je dobro podeSeno predmagnetisanje u
zavisnosti od vrste trake?

dali je dobro pode$en nivo visokih frekvenci-
ja?
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3.2.2.10. Podesavanje preslusavanja

NAPOMENA: Slabljenje preslu$avanja u opsegu
od 100 HZ do pribliZzno 5 kHz treba da bude oko
- 70 dB. Sledeca podeSavanja treba izvr§iti in-
strumentom predvidenim za selektivno merenje.

1. Ukljuciti magnetofon; brzina 15 IPS.

2. Prikljuditi generator na linijski ulaz kanala 1,
15 (CH I).

Nivo: radni nivo.
Frekvencija: 3 kHz

3. Prikljuditi analizator frekvencija na linijski
izlaz kanala 2 36 (CH II). _

4. Namestiti nesnimanu traku i ukljuditi sni-
manje.

5. Potenciometrom za podeSavanje preslugava-
nja (CROSSTALK) 4 na modulu REPROD
AMP (CH 1), podesiti presluSavanje tako da
analizator frekvencija pokaZe minimalnu
vrednost.

6. Podesavanje presluSavanja sa drugog na prvi
kanal:

Prikljuditi generator na linijski ulaz kanala 2
35 (CH II).

Prikljuciti analizator frekvencija na linijski
izlaz kanala 1, 16 (CH I).

Podesiti presluavanje (CROSSTALK) 24 na
modulu REPROD AMP (CH II) tako da ana-
lizator frekvencija pokaZe minimalnu vred-
nost.

3.3. PodeSavanje za rad u mono tehmnici

Podesavanje za rad u mono tehnici izvodi se
posto su predhodno izvriena podesavanja za rad
u stereo tehnici, opisana u poglavlju 3.2.

Preklopnik MONO/STEREO 20 mora biti u po-
loZaju MONO (Sl. 3.2.-7.).

3.3.1. PODESAVANJE NIVOA POJACAVACA
ZA SNIMANJE I REPRODUKOVANJE

1. Izvuéi plodicu sa prikljuécima CANNON
(vaZi samo za neke tipove magnetofona). Pri-
kljuditi produZni kabl sa viSepolnim prikljuc-
kom i ukljuéiti plo€icu u njega.

Ukljuciti magnetofon; brzina 15 IPS.

Namestiti MONO test traku 15 IPS.

MONQO/STEREO preklopnik 20 postaviti u

poloZaj MONO.

5. Prikljuditi milivoltmetar na linijski izlaz ka-
nala 1,16 (CH I).

6. Reprodukovati test traku na delu ,,Referentni
nivo 1000 Hz” (CCIR).

7. Potenciometrom REPRODUCE 38 na modu-
lu M-S SWITCH, podesiti nivo, tako da bude
1,1 dB niZi od referentnog nivoa (S1.3.2.-8.).

8. Skinuti test traku sa magnetofona. Namestiti
nesnimanu traku.

N

[ o =T Q)

S81.3.2.-7. PoloZaj preklopnika mono/stereo
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9. Prikljuditi generator na linijski ulaz kanala 1 11. Potenciometar RECORD, 39 na modulu M-S
15 (CH I). SWITCH, podesiti na vrednost referentnog
Frekvencija: 1 kHz nivoa.

Nivo: referentni nivo 12.0va podesavanja vrSe se samo pri jednoj

10. Ukljugiti snimanje. brzini.

P00 O
|

o9 olsl  of ololale
1 T A

i =
TREBLE f| 2 TREBLE RECORD f| 2 TREBLE TREBLE
p - - w
LEVEL MONO
BASS BASS REPROD. B1AS Blas
CROSS CROSS RECORD RECORD ERASE
TALK TALK CURR CURR CURR

z
TREBLE i/o TREBLE gp TREBLE TREBLE
l [ 1
BASS ? BASS ? 8I1AS ? BIAS
AEPROD AMP REPROD AMP M-S SWITCH RECORD AMP RECORD AMP OSCILLATOR
1 | | [ [

|
$ 27
81.3.2.-8. izvodi za podeSavanje

FAST

SLow

00 9

3.4. Funkcionalni opis pojacavackog dela Svaki kanal ima svoje posebne pojacavace za
magnetofona reprodukovanje i za snimanje. Pojatavacki mo-
duli podeljeni su tako da vecoj brzini (15 IPS)
odgovara gornja a manjoj brzini (7,5 IPS) donja
polovina modula.

Pojatavati su izradeni u obliku modula koji se Svaki pojataval za snimanje sadrZi prikljuak
postavljaju u ram pojacavackog dela magneto- za merenje struje snimanja (RECORD CURR),
fona. Sa prednje strane magnetofona moguc je na modulu oscilatora nalazi se prikljudak za me-
lak pristup .moduhma.v _ ) renje struje brisanja (ERASE CURR) a na poja-
Pojatavacki ram sadrzi sledece module: ¢avatu za reprodukciju nalazi se potenciometar

(CROSSTALK) za podeSavanje presluSavanja.

POJACAVAC ZA SNIMANJE 1.080.982.

RECORD AMP 1.080.982. :

REPROD AMP 1.080.986. Ulazni signal sa linijskog ulaza odvodi se preko
OSCILLATOR 1.080.984. simetri¢nog transformatora na predpojacavac.
M-S SWITCH "~ 1.080.939. Nivo se moZe meriti na kontaktima 101 11 Stam-

STABILIZER 1.080.964. pane plocice (M-S SWITCH).
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Visokofrekventna struja predmagnetisanja od-
vodi se sa oscilatora preko dva potenciometra
(za svaku brzinu po jedan). Audio signal privodi
se frekvenciji predmagnetisanja neposredno is
pred glave za snimanje, na izlazu pojatavaca za

- snimanje. Audio signal odvodi se preko drugog

pojadavackog stepena na niskopropusni filter.
Filter ne propusta frekvencije iznad 25 kHz i ti-
me spredava interferenciju radio frekvencija i
multipleksnih signala. Zatim se audio signal po-
jaCava u izlaznom stepenu. Sledeci filter takode
spreCava interferenciju radio-frekvencija.

POJACAVAC ZA REPRODUKOVANJE
1.080.986.

Signal iz glave za reprodukovanje dolazi preko
pojatavaca na niskopropusni filter koji prigusu-
je sve preostale komponente frekvencija pred-
magnetisanja i brisanja.

Iza filtra nalazi se potenciometar (CROSSTALK)
kojim se jedan deo signala odvodi na ulaz za po-
vratnu spregu operacionog pojacavaca (HC 1) u
drugom kanalu (CH 2). Na isti na€in vrsi se ko-
mpenzacija presluSavanja i u obrnutom smeru
(sa kanala 2 na kanal 1). Audio signal se dalje po-
jatava hibridnim operacionim pojafavacem
(HC 1). Nivo signala moZe biti izmeren na kon-
taktima 10 i 11 na $tampanoj ploc€ici.

Signal se odvodi preko izlaznog stepena i tran-
sformatora. (Videti $emu AMPLIFIER FUNCTI-
ON).

OSCILATOR 1.080.984.

Oscilator generiSe visokofrekventne (150 kHz)
struje za predmagnetisanje i brisanje. Elektron-
ski osigura¢ $titi kolo od kratkog spoja.

Oscilator ima preklopnik za razli¢ite brzine tra-
ke. On propusta jednosmerne napone od - 12V
(veda brzina) ili + 12 V (manja brzina) i aktivira

odgovarajuce tranzistorske prekidace u poja-
tavadima za snimanje i reprodukovanje, Preklo-
pnikom se upravlja pomocu relea K 2. Potenci-
ometri za nivo, nivo visokih frekvencija i pred-
magnetisanje kao i kola za korekciju ukljucuju
se na ovaj nacin ¢im se izabere odredena brzina
trake.

Kada je uklju¢eno snimanje, rele K 1 prebaci
glavu za snimanje iz kratko spojenog u radno
stanje.

PREKLOPNIK MONO/STEREO
(M-S SWITCH) 1.080.939.

Preklopnik M-S SWITCH omoguéuje rad ma-
gnetofona u slede¢im reZimima:

1. Snimanje i reprodukovanje stereo- signala

2. Snimanje i reprodukovanje mono signala

3. Snimanje stereo signala i zatim reprodukova-
nje mono signala.

4. Snimanje mono ili stereo signala i zatim rep-
rodukovanje na mono magnetofonu.

Namena preklopnika je da omoguéi kori§cenje
istih ulaznih i izlaznih nivoa u svim radnim reZi-
mima bez potrebe za podeSavanjem nivoa. Zelje-
ni radni reZim bira se preklopnikom MONO/
/STEREOQ.

Odgovarajuci audio signali pojatavaju se do-
datnim tranzistorima sa efektom polja (FET).

U STEREQ reZimu, oba kanala i pri snimanju i
pri reprodukovanju rade odvojeno. Pri nomi-
nalnom nivou, predmagnetisanje je 3 dB vece ne-
go u MONO reZimu.

U MONQO reZimu, oba kanala pri snimanju i rep-
rodukovanju priklju¢ena su na ulaz 1 odnosno
izlaz 1. Istovremeno, predmagnetisanje je sma-
njeno za 3 dB u odnosu na stereo reZim. Izlazni
nivo dovodi se automatski na potrebnu vrednost.
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